甲乙两个接触器，欲实现互锁控制，则应（      ）。


A在甲线圈电路串入乙动断触点


B在乙线圈电路串入甲动断触点


    C在两线圈电路中互串对方动断触点


D在两线圈电路中互串对方动合触

知识类别：2；难度系数：1；答案：C

甲乙两个接触器，若要求甲工作后方允许乙接触器工作，则应（      ）。


A在乙线圈电路中串入甲动合触点

B在乙线圈电路串入甲动断触点

   
C在甲线圈串入乙动合触点


D在甲线圈电路串入乙动断触点

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

自锁电路结构的特点是接触器的动合触点与按钮的动合触点( 　   )。


A并联

B串联

C串并联
 
D不确定
知识类别：2；难度系数：1；答案：A

自锁电路结构的特点是接触器的动合触点与按钮的( 　   )触点并联。


A动合

B常闭

C动断

D延时
知识类别：2；难度系数：1；答案：A

在控制线路中，如果两个动合触点串联，则它们是(    )关系。

A 或逻辑   

B 与逻辑    

C 非逻辑   

D 与非逻辑

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

在控制线路中，如果两个动合触点并联，则它们是(    )关系。

A 或逻辑   

B 与逻辑    

C 非逻辑   

D 与非逻辑

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

Z3040摇臂钻床中使用了一个时间继电器，它的作用是（     ）。


A升降机构上升定时


B升降机构下降定时


C夹紧时间控制


D保证升降电动机完全停止的延时
知识类别：2；难度系数：3；答案：D

PQR10A控制屏组成的控制器中，当主令控制器的手柄置于“J”位时（    ）。


A提升货物


B下放货物


C电动机可靠稳定地闸住


D电动机进行回馈制动
知识类别：2；难度系数：3；答案：C

PQR10A控制屏组成的控制器中，当主令控制器的手柄置于“J”、“1”、“2”位时（    ）。
A电动机处于正转电动状态


B电动机处于回馈制动状态。


C电动机处于倒拉反接制状态。


D电动机处于反转电动状态
知识类别：2；难度系数：3；答案：C

现有两个交流接触器，它们的型号相同，额定电压相同，若需要同时通电，则在电气控制线路中其线圈应该（   ）。


A串联连接


B并联连接

C既可串联也可以并联连接


D不能确定
知识类别：2；难度系数：2；答案：B

电压等级相同的电感较大的电磁阀与电压继电器在电路中（     ）。


A可以直接并联 


B不可以直接并联


C不能同在一个控制电路中 


D只能串联
知识类别：2；难度系数：1；答案：A

按绕线型转子起动过程中串接装置不同分串电阻起动和（   ）起动电路。


A串晶体管


B串自耦变压器


C串频敏变阻器


D串电抗器
知识类别：2；难度系数：1；答案：C

当采用凸轮控制器触头来短接转子电阻时，因控制器触头数量有限，一般都采用（ ）短接法；对于采用接触器触头来短接转子电阻时，均采用（）短接法。


A不平衡，不平衡


B不平衡，平衡


C平衡，平衡


D平衡，不平衡
知识类别：2；难度系数：3；答案：B

三相异步电动机调速方法有变极对数、变转差率和变频调速三种。而变极调速一般仅适用于笼型异步电动机，（   ）调速可通过调节定子电压、改变转子电路中电阻以及采用串级调速来实现。


A变极


B变转差率


C变频


D机械齿轮变速
知识类别：2；难度系数：2；答案：B

三相异步电动机调速方法有变极对数、变转差率和变频调速三种。而（   ）调速一般仅适用于笼型异步电动机，变转差率调速可通过调节定子电压、改变转子电路中电阻以及采用串级调速来实现。


A变极


B变转差率


C变频


D机械齿轮变速
知识类别：2；难度系数：2；答案：C

GJ20-160型交流接触器在380V时的额定工作电流为160A，故它在380V时能控制的电动机的功率为（ ）。


A. 160KW

B.100KW

C.20KW 

D.85KW
知识类别：2；难度系数：2；答案：D

延时要求不高，电源电压波动较大的场合，应选用（  ）。


A 空气阻尼式时间继电器

B晶体管式时间继电器


C电动式时间继电器


D上述三种都不适合
知识类别：2；难度系数：3；答案：A

在星—三角降压起动控制线路中起动电流是正常工作电流的（    ）。


      A. 3分之1 


B.3倍


C.3分之2


D.3/2倍
知识类别：2；难度系数：1；答案：A

4/2极双速异步电动机的出线端分别为U1、V1、W1和U2、V2、W2，它为4极时与电源的接线为：U1—L1、V1—L2、W1—L3。当它为2极时为了保持电动机的转向不变，则接线应为（    ）。


   A. U2—L1、V2—L2、W2—L3  


B.U2—L3、V2—L2、W2—L1
 

   C. U2—L2、V2—L3、W2—L1
知识类别：2；难度系数：3；答案：C

起重机上的小车平移传动电动机，通常配用频敏变阻器，其作用是（    ）。


     A保证货物平稳提升。

B
有利于物件在空中的平稳移动。
   

     C 保证货物的平稳下降。


 D  上述说法都不对
知识类别：2；难度系数：1；答案：B

现有两个交流接触器，它们的型号相同，额定值相同，则在电气控制线路中如果将其线圈串联连接，则在通电时（   ）。


A都不能吸合


B有一个吸合，另一个可能烧毁   


C都能吸合正常工作
知识类别：2；难度系数：2；答案：B

(  )是利用改变电动机电源的相序，使定子绕组产生相反方向旋转磁场，因而产生制动转矩的一种制动方法。

A再生制动


B反接制动

C能耗制动


D电容制动
知识类别：2；难度系数：1；答案：B

电动机降压起动的方法适用于频繁起动的场合。（ ）
A 正确
B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

电气控制线路中，应将所有电器的联锁触点接在线圈的右端。
（ ）
A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B
自锁电路结构的特点是继电接触器的动合触点与按钮的动合触点并联。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

自锁电路结构的特点是继电接触器的动合触点与按钮的动合触点串联。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

互锁电路是为了保护接触器的触点不损坏。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

互锁电路是为了保护电动机主回路不出现短路故障。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

液位继电器液位检测的灵敏度为毫安级。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

一台11KW三相交流异步电动机额定工作电流的估算值为22A。
A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

现有四个按钮，欲使它们都能控制接触器KM通电，则它们的动合触点应串联接到KM的线圈电路中。
（ ）
A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：A
线路中，如果两个动合触点并联连接，则它们是与逻辑关系。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

为了限制反接制动电流，通常在电动机反接控制电路中串入一个电阻，以限制反接制动电流。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

在电动机反接控制电路中，使用速度继电器的动断触点在电动机转速过零时将反向序电源自动切除。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

在电动机能耗控制电路中，可以用通电延时型时间继电器延时动断触点在              电动机转速过零时将直流电源自动切除。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A


双速电动机高速运行要求先低速起动然后自动进入高速起动、运行的目的是为了减小起动电流。（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

电动机定子电流大于热继电器额定工作电流时，允许采用电流互感器进行电流变换后接入热继电器的热元件。
（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

双速电动机高速运行要求先低速起动然后自动进入高速起动、运行的目的是为了加快起动速度。（ ）

A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

电动机定子电流大于热继电器额定工作电流时，不允许采用电流互感器进行电流变换后接入热继电器的热元件。
（ ）
A 正确

B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B
若把线圈额定电压220V的交流接触器线圈接在直流220V电路中，其后果是（   ）。

A 烧毁线圈   

B 接触器不能吸合   

C 接触器吸合不实振动   

D 可以正常使用
知识类别：2；难度系数：3；答案：A

三相笼型异步电动机能耗制动是先将正在运转的电动机从交流电源上切除，然后(    )。

A 在定子绕组中串入电阻 

 B 在定子绕组中通入直流电流

C 重新接入反相序电源    

D 以上说法都不正确
知识类别：2；难度系数：3；答案：B

三相交流异步电动机Y-△降压起动主电路，可以用（  ）交流接触器的主触点构成。
A 一台
B 二台

C 三台

D 四台

知识类别：2；难度系数：1；答案：C

三相交流异步电动机Y-△降压起动的控制电路，可以使用（   ）型时间继电器实现起动过程的自动控制。
   A 通电延时
   B 断电延时

   C 定时器

   D 计数器

知识类别：2；难度系数：2；答案：A、B、C

自耦补偿变压器的二次成侧有（  ）个抽头。
   A 1

   B 2

   C 3

   D 4

知识类别：2；难度系数：1；答案：C

画电气安装接线图时，同一电器元件的部件都要画在一起。（   ）
   A 正确
   B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

采用按钮和接触器组成的电动机起停控制电路，通常都具有零压保护功能。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

正反转控制电路能够由正转直接进入反转的条件是增加接触器的互锁电路。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

正反转控制电路能够由正转直接进入反转的条件是增加按钮联锁电路。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

电动机起动按钮的动合触点串联在接触器的线圈电路中。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

电动机起动按钮应该使用动断触点串联在接触器的线圈电路中。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

互锁电路是为了保护接触器的触点不损坏。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

互锁电路是为了保护电动机主回路不出现短路故障。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

为了限制反接制动电流，通常在电动机反接控制电路中串入一个（   ），以限制反接制动电流。
   A 电阻
   B 电感

   C 电容

   D 其它

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

双速电动机定子绕组的出线端共有（   ）个。
A 6
B 9

C 12
D 15

知识类别：2；难度系数：2；答案：B

变频调速通常用于鼠笼式三相交流异步电动机的无级调速。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

变频调速通常用于绕线式三相交流异步电动机的无级调速。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

绕线式三相交流异步电动机转子电阻既可以用于电动机的分级起动，又可以用于电动机的转子串电阻调速。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：3；答案：A

绕线式三相交流异步电动机分级起动自动切除转子电阻的控制方法有（  ）种。
   A 1

   B 2

   C 3

   D 4

知识类别：2；难度系数：3；答案：B

绕线式三相交流异步电动机的能耗制动是在电动机转子电路通入直流电流。（   ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：3；答案：B

绕线式三相交流异步电动机的能耗制动是在电动机定子电路通入直流电流。（    ）
A 正确

   B 不正确

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

在星—三角降压起动控制线路中起动电流是正常工作电流的（    ）。
A 1/3

B 2/3

C 1/4

D 1/2

知识类别：2；难度系数：3；答案：A

（ ）调速是通过接触器触头来改变电动机绕组的接线方式，以获得不同的极对数来达到调速目的的。
   A 变极

   B 变频

   C 变转差率

   D变压

知识类别：2；难度系数：3；答案：A

(  )是利用改变电动机电源的相序，使定子绕组产生相反方向旋转磁场，因而产生制动转矩的一种制动方法。
   A再生制动
   B能耗制动
   C电容制动
   D反接制动
知识类别：2；难度系数：3；答案：D

(  )时在电动机脱离三相交流电源后，向定子绕组内通入直流电源，建立静止磁场，转子以惯性旋转，转子导体切割定子恒定磁场产生转子感应电动势，产生转子感应电流，利用转子感应电流与静止磁场的作用产生制动的电磁制矩，达到制动的目的。
A再生制动
   B能耗制动
   C电容制动
   D反接制动
知识类别：2；难度系数：3；答案：B

定子反接制动电阻接法有三相电阻对称接法和在两相中接入电阻的不对称接法两种。其中，采用不对称电阻接法只限制了（  ）。
    A制动电流
    B制动转矩
    C制动电阻
    D制动电压
知识类别：2；难度系数：3；答案：B

三相交流异步电动机直接起动继电器控制电路主电路中，通常采用的电气设备有（     ）。

A 自动断路器

B熔断器

C 交流接触器

D 热继电器

E 按钮
    F信号灯

知识类别：2；难度系数：2；答案：A、B、C、D

三相交流异步电动机正反转控制电路主电路中，通常采用的电气设备有（     ）。

A 自动断路器

B 3台交流接触器

C 2台交流接触器

D 热继电器

E 按钮
    F 熔断器

知识类别：2；难度系数：2；答案：A、C、D、F

三相交流异步电动机正反转控制辅助电路中，通常采用的电气设备有（     ）。

A 刀开关

B 按钮

C 交流接触器

D 热继电器

E 熔断器

F 自动空气开关

知识类别：2；难度系数：3；答案：B、C、D、E

实现两台三相笼型异步电动机的顺序停止控制接触器的触点为（   ）。

A主触点

B 自锁触点

C 动合辅助触点

D其它辅助触点

知识类别：2；难度系数2；答案C

实现两台三相笼型异步电动机的顺序起动控制，能使用的接触器触点有哪些？

（1）动合主触点

（2）动断主触点

（3）自锁触点

（4）动断辅助触点

（5）动合辅助触点

A （1）,（2）,（3）, （4）, （5）
B （1）,（2）, （4）
C （1）,（3）, （4） 
D （1）,（3）, （5）

知识类别：2；难度系数2；答案D

自锁电路的结构特点是接触器的（   ）和起动按钮的动合触点（   ）。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案A

互锁电路的结构特点是接触器的（   ）和起动按钮的动合触点（   ）。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案D

电动机多条件起动电路的结构特点是起动条件器件的（   ）和起动按钮的动合触点（   ）。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案B

电动机多条件停止电路的结构特点是停止条件器件的（   ）和停止按钮的动断触点（   ）。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案D
电动机多地起动电路的结构特点是起动按钮的（   ）接成（   ）电路。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案A

电动机多地停止电路的结构特点是停止按钮的（   ）接成（   ）电路。

（1）动合触点；（2）动断触点；（3）并联；（4）串联

A 第一个空：（1）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（4）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案D

三相笼型异步电动机的正反转控制电路必须使用的控制和保护电路环节有（  ）。

（1）自锁

（2）互锁

（3）过载保护

（4）短路保护

（5）过压保护

A （1）,（2）,（3）, （4）, （5）
B （1）,（2）, （3）,（4）
C （1）,（2）, （4） 
D （1）,（2）,（5）

知识类别：2；难度系数3；答案C

三相笼型异步电动机的Y-Δ起动电路，运行时由（  ）只接触器的（    ）主触点将定子绕组接成Δ接。

（1）动合；（2）动断；（3）2；（4）3

A 第一个空：（3）；第二个空：（1）

B 第一个空：（3）；第二个空：（1）

C 第一个空：（4）；第二个空：（2）

D 第一个空：（4）；第二个空：（2）

知识类别：2；难度系数2；答案A

三相笼型异步电动机Y-Δ起动电路，起动时由（  ）只接触器的动合主触点将定子绕组接成（    ）接。

（1）；2（2）3；（3）Y；（4）Δ
A 第一个空：（2）；第二个空：（3）

B 第一个空：（1）；第二个空：（3）

C 第一个空：（1）；第二个空：（4）

D 第一个空：（2）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数3；答案B

三相笼型异步电动机Y-Δ起动电路，电动机起动过程可以采用的控制原则是（  ）。

（1）时间控制原则

（2）速度控制原则

（3）电流控制原则

（4）电压控制原则

A （1）,（2）,（3）, （4）
B （1）,（2）, （3）
C （1）,（2）, （4） 
D （1）,（2）

知识类别：2；难度系数3；答案B
三相笼型异步电动机自耦补偿起动电路，电动机起动过程可以采用的控制原则是（  ）。

（1）时间控制原则

（2）速度控制原则

（3）电流控制原则

（4）电压控制原则

A （1）,（2）,（3）, （4）
B （1）,（2）, （3）
C （1）,（2）, （4） 
D （1）,（2）

知识类别：2；难度系数3；答案B

三相笼型异步电动机自耦补偿起动电路，使用的自耦变压器属于（   ）。

A.连续工作制
B.短时工作制 
C.周期断续工作期 
D.不确定

知识类别：2；难度系数2；答案B

三相笼型异步电动机Y-Δ起动电路，电动机起动过程常用的控制原则是（  ）。

A.时间控制原则 

B.速度控制原则 
C.电流控制原则 
D.电压控制原则

知识类别：2；难度系数1；答案A

三相笼型异步电动机自耦补偿起动电路，电动机起动过程常用的控制原则是（  ）。
A.时间控制原则
B.速度控制原则 
C.电流控制原则 
D.电压控制原则

知识类别：2；难度系数1；答案A

三相笼型异步电动机能耗制动电路，电动机制动过程通常采用的控制原则是（  ）。

A.时间控制原则
B.速度控制原则 
C.电流控制原则 
D.电压控制原则

知识类别：2；难度系数1；答案A

三相笼型异步电动机反接制动电路，电动机制动过程通常采用的控制原则是（  ）。

A.时间控制原则
B.速度控制原则
C.电流控制原则
D.电压控制原则

知识类别：2；难度系数2；答案B

三相笼型异步电动机能耗制动电路在制动停车时，（   ）电流。

A.定子绕组通入反相序
B. 定子绕组通入直流
C. 转子绕组通入反相序
 D. 转子绕组通入直流

知识类别：2；难度系数1；答案B

三相笼型异步电动机反接制动电路，在制动停车时，（   ）电流。

A.定子绕组通入反相序
B. 定子绕组通入直流
C. 转子绕组通入反相序
D. 转子绕组通入直流

知识类别：2；难度系数1；答案A

三相笼型异步电动机Y-Δ起动电路，采用时间控制原则控制起动的过程，通常使用一个（   ）触点和一个（   ）触点。

（1）常开延时闭合
（2）常闭延时闭合
（3）常开延时断开
（4）常闭延时断开

A 第一个空：（1）；第二个空：（2）

B 第一个空：（1）；第二个空：（3）

C 第一个空：（2）；第二个空：（3）

D 第一个空：（1）；第二个空：（4）

知识类别：2；难度系数2；答案A

实现三相异步电动机点动控制，在控制电路起动按钮两端（    ）。
   A 并联交流接触器的动合辅助触点
   B 并联交流接触器的动断辅助触点
   C 不能并联任何触点
   D 可以并联任何触点
知识类别：2；难度系数1；答案C

在三相异步电动机控制电路中，若主回路中交流接触器线圈的电压为380V，则辅助电路的电压为（    ）。
   A 220V

   B 110V

   C 380V

   D 36V
知识类别：2；难度系数1；答案C

在三相异步电动机控制电路中，若主回路中交流接触器线圈的电压为220V，则辅助电路的电压为（    ）。

A 220V

   B 110V

   C 380V

   D 36V
知识类别：2；难度系数1；答案A

PLC配有的存储器中内容只能读出，不能写入的存储器是（    ）。

A  RAM      B  ROM     C  EPROM    D  EEPROM
知识类别：3；难度系数：1；答案：B
PLC的I/O点数是指PLC上输入、输出点数（    ）。
A  之和      B  之差     C  之积    D  无关

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
PLC的运算和控制中心是(    )。

A  存储器      B  I/O系统     C  微处理器    D  寄存器

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
 (     )是由PLC生产厂家编写的，固化到ROM中。
A  系统程序      B  用户程序     C  工作程序    D  用户数据

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
PLC输入和输出继电器的编号通常都是(     )。
A  二进制      B  八进制     C  十进制    D  十六进制

知识类别：3；难度系数：1；答案：B
（    ）年，美国首先研制成功第一台可编程控制器。
A  1969      B  1973     C  1979    D  1989
知识类别：3；难度系数：1；答案：A
I/O模块是（   ）的简称。
A  输入模块     B  输出模块     C  输入模块与输出模块    D  CPU模块

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
（   ）指令需要元件号。
A  MC      B  MCR     C  ORB    D  NOP
知识类别：3；难度系数：1；答案：A
梯形图中输出继电器的线圈“通电”时，（   ）。

A  常闭触点ON    

  B  对应的映象寄存器为“0”状态     

C  对应的外部负载断电    

D  其常开触点ON

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
梯形图中输出继电器的线圈“断电”时，（     ）。

A  其常闭触点OFF     

B  对应的输出映象寄存器为“1”状态     

C  对应的外部负载断电    

D 其常开触点ON

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
PLC是（   ）控制系统基础上发展起来。
A  继电控制系统      B  单片机     C  工业电脑    D  机器人

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
PLC输入继电器的电压一般是（   ）伏。
A  24V      B  36V     C  110V    D  220V
知识类别：3；难度系数：1；答案：A
小型PLC一般可以扩展的最大点数是（   ）。
A 30     B  128     C  256    D  1000
知识类别：3；难度系数：1；答案：C
一般而言，PLC的AC输入电源电压范围是（   ）。
A 24VAC     B  86-264VAC     C  220－380VAC    D  24VAC－220VAC
知识类别：3；难度系数：1；答案：B
PLC输出点中，继电器一个点最大电流是（   ）。
A 1A    B  200MA     C  300MA    D  2A
知识类别：3；难度系数：1；答案：D

下面哪个不是PLC常用的分类方式是（   ）。
A I/O点数   B结构形式     C  PLC功能   D  PLC体积

知识类别：3；难度系数：1；答案：D

根据I/O点数分类，500点的PLC属于（   ）。
A大型PLC   B中型PLC     C  小型PLC   D  PLC体积

知识类别：3；难度系数：1；答案：B
小型PLC一般不支持哪种编程语言（   ）。

A梯形图   B C语言     C  步进流程图(SFC)   D  指令表

知识类别：3；难度系数：1；答案：B

目前PLC编程主要采用哪种工具进行编程（   ）。
A电脑、手持编程器   B磁带、电脑     C  手持编程器、磁带  D纸条、电脑

知识类别：3；难度系数：1；答案：A

三菱、西门子PLC的编程通信通讯接口是（   ）。
A RS232   B RS485     C  RS422  D RS486
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

第一台PLC是由以下（   ）公司研制成功的。
A GE公司   B DEC公司     C  ABB公司  D SIMENS公司

知识类别：3；难度系数：1；答案：B

不是PLC的特点的是（   ）。
A编程方法简单易学   

B功能强，性能价格比高     

C  体积小，能耗低  

D抗干扰能力一般

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
PLC输出线圈的常开、常闭触点的使用数量是（   ）。
A 50个   B 100个     C 1000个  D无数个

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
现代工业自动化的三大技术支柱是（   ）。
A PLC、计算机、CAD/CAM   

B PLC、计算机、网络     

C PLC、网络、CAD/CAM  

D PLC、机器人、数控技术

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
选择PLC型号时，（  ）是必须考虑的基本要素。
A功耗低   B先进性     C体积小  D I/O点数

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
PLC的存储器的类型一般有（   ）。
A RAM、ROM、EEPROM   B ROM、EEPROM     C RAM、ROM  D RAM、EEPROM

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
模块式PLC的优点是（   ）。
A体积小   B能耗低     C配置灵活  D I/O点数多

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
PLC通常的结构形式不包括是（   ）。
A单元式   B模块式     C叠装式  D兼容式

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
PLC 的输入模块一般使用(   )来隔离内部电路和外部电路。

A光电耦合器   B继电器     C传感器  D电磁耦合

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
影响PLC扫描周期长短的因素大致是（   ）。
A输入接口响应的速度   

B用户程序长短和CPU执行指令的速度     

C输出接口响应的速度
  D I/O的点数

知识类别：3；难度系数：1；答案：B

PLC的工作方式是（  ）。
A等待工作方式   B中断工作方式     C扫描工作方式  D循环扫描工作方式

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
下列不属于PLC硬件系统组成的是（   ）。
A用户程序   B输入输出接口     C中央处理单元  D通讯接口

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
世界上第一台PLC生产于（   ）。
A 1968年德国   B 1967年日本     C 1969年美国  D 1970年法国

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
PLC使用下面（   ）存储系统保存用户程序。
A随机存储器RAM   B只读存储器ROM     C硬盘  D闪存

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
PLC电池电压降低至下限,处理方法是（   ）。
A没关系   B及时更换电池     C拆下电池停用  D关机后重启

知识类别：3；难度系数：1；答案：B
PLC输入器件提供信号不包括下列（   ）信号。
A模拟信号   B数字信号     C开关信号  D离散信号

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
可编程控制器的工作过程分（   ）阶段。
A两个   B三个     C四个  D五个
知识类别：3；难度系数：1；答案：B
PLC的系统程序不包括（   ）。
A管理程序               B供系统调用的标准程序模块 

C用户指令解释程序       D开关量逻辑控制程序

知识类别：3；难度系数：1；答案：D
PLC的输出接口中，既可以驱动交流负载又可以驱动直流负载的是（   ）。
A晶体管输出接口   B双向晶闸管输出接口     C继电器输出接口  D任意接口

知识类别：3；难度系数：1；答案：C
二进制数1011101等于十进制数（   ）。
A  92      B  93     C  94    D  95

知识类别：3；难度系数：1；答案：B
工业中控制电流一般是（   ）。
A  交流      B  直流     C  混合式    D  交变电压
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

1001100111BCD码表示的十进制数是（   ）。
A  615      B  993     C  267    D  137

知识类别：3；难度系数：1；答案：C

PLC的工作过程不包括（   ）。
A  程序处理      B  自动刷新     C  输入处理    D  输出处理
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

PLC配有用户存储器和系统存储器两种存储器，前者存放系统程序，后者用来存放用户编制的控制程序,此说法（    ）
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

可编程控制器是一种数字运算操作的电子系统，专为在工业环境下应用而设计
A正确      B  错误     

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
当I/O点数不够时，可通过PLC的I/O扩展接口对系统进行任意扩展
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

PLC的工作方式是等待扫描的工作方式
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

采用循环扫描方式是PLC区别于微型计算机的最大特点
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

在PLC梯形图中，输出继电器可以并联，但不可以串联
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

特殊内部寄存器用户不能占用，但其触点可供编程使用。

A正确      B  错误     

知识类别：3；难度系数：1；答案：A
在PLC的寻址方式中，D表示双字，一个字占32位
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

间接寻址是通过地址指针来存取存储器中的数据
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

在没有外部的信号输入时，PLC处于停止工作状态
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

输入继电器线圈的通断受其前面的触点的通断条件控制
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

PLC是一个应用于工业控制环境下的特殊的工业控制计算机，其抗干扰能力优于一般的计算机
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

PLC 结构的选择，在相同功能和相同 I/O 点数的情况下，整体式 PLC 比模块式 PLC 价格低
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

划分大、中和小型PLC的主要分类依据是存储容量
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

定时器的型号不同，它的内部单位时间也可能不同
A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：A

PLC的可靠性很高，但抗干扰能力不如继电器-接触器控制系统

A正确      B  错误     
知识类别：3；难度系数：1；答案：B

以下说法正确的有（       ）
A  PLC输出使用的DC24V电源由PLC本身提供
  B  PLC的外部负载可由输出继电器驱动
  C  PLC之间的通讯方式主要是串行通信
  D影响PLC扫描周期长短的因素包括程序长度和CPU处理速度
知识类别：3；难度系数：1；答案：BCD
以下说法错误的有（       ）
A  工业中控制电压一般是36伏
  B  PLC的多个线圈可以并联也可以串联
 C  两个软元件线圈可以并联，更多个则不可以
 D  PLC的自检过程在每次开机通电时完成的
知识类别：3；难度系数：1；答案：ABCD
以下说法正确的有（       ）
A  PLC可以向扩展模块提供24V直流电源      
B  在PLC的寻址方式中，W表示字，一个字占8位     
C  PLC地址单元一般占用两个字节    
D  PLC有一个24V的内置电源
知识类别：3；难度系数：1；答案：AD
PLC具有许多独特的优点，其中包括（         ）
A  可靠性高、抗干扰能力强  
B  编程简单、使用方便 
C  功能完善、通用性强

D  设计安装简单、维护方便
知识类别：3；难度系数：1；答案：ABCD
以下说法错误的有（       ）
A  PLC的最大I/O点数并没有限制     
B  PLC是专门用来完成逻辑运算的控制器     
C  PLC的抗干扰能力高于微型计算机、单片机、工控机 
D  PLC的输出形式是继电器接点输出
知识类别：3；难度系数：1；答案：ABD
知识类别：3；难度系数：2（中）
PLC采用(    )工作方式。
A间接扫描   B顺序扫描     C周期循环扫描  D随机扫描
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
同一程序中相同编号的定时器或计数器只能使用（    ）次。
A 3   B 1     C 2    D 4
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
I/O点数为（    ）以下的为小型PLC.
A 128   B 256     C 512   D 1024
知识类别：3；难度系数：2；答案：B

外部输入电路接通时, 对应的输入映像寄存器为(  )状态, 梯形图中对应的常开触点闭合，常闭触点断开。
A 1   B 0     C 2   D以上都不对
知识类别：3；难度系数：2；答案：A

由于PLC执行指令的速度很快，因此通常用执行（   ）步指令所需要的时间来衡量PLC的速度。
A800   B900     C1000  D1500
知识类别：3；难度系数：2；答案：C

小型PLC大多采用（   ）位通用微处理器和单片微处理器
A4   B8     C16  D32
知识类别：3；难度系数：2；答案：B

PLC的外部负载可由（    ）继电器驱动
A内部   B输入     C输出     D中间
知识类别：3；难度系数：2；答案：C

PLC中,16位内部计数器，计数值最大为32767
A32767   B25616     C10232  D32161
知识类别：3；难度系数：2；答案：A

梯形图中(   )可以与右母线相连
A触点   B线圈     C左母线    D以上都不对
知识类别：3；难度系数：2；答案：B

几个常闭触点串联时它们之间的逻辑关系是（    ）。
A与    B或     C非    D异或

知识类别：3；难度系数：2；答案：B

输入模块用于（     ）
A执行用户程序   B驱动外部负载     C输入外部信号   D编辑用户程序
知识类别：3；难度系数：2；答案：C

在执行用户程序时特殊辅助继电器（    ）为ON
A  M8000   B  M8002     C  M8005    D  M8011

知识类别：3；难度系数：2；答案：A
SET指令可对（    ）置位
A状态    B数据寄存器     C指针    D计数器
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
FX2N系列中的T0是（   ）定时器
A10ms   B积算     C1ms    D100ms

知识类别：3；难度系数：2；答案：D
定时器的线圈“通电”时
A其常开触点立即ON   B当前值等于设定值    
  C常开触点延时断开    D常开触点延时接通
知识类别：3；难度系数：2；答案：D
（    ）用来提供初始化脉冲
A  M8000   B  M8002     C  M8005    D  M8011

知识类别：3；难度系数：2；答案：B
PLS指令在它的控制电路（   ）时ON一个扫描周期
A接通   B断开     C由断开变为接通     D由接通变为断开
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
为了防止去电后RAM中的内容丢失，PLC使用了（   ）。
A ROM   B EEPROM     C PROM  D都不对
知识类别：3；难度系数：2；答案：D
三菱FX系列PLC普通输入点,输入响应时间大约是多少ms（  ）
A 100 ms   B 10ms     C 15 ms    D 30ms

知识类别：3；难度系数：2；答案：B
PLC外部接点坏了以后,换到另外一个好点上后,然后要用软件中哪个菜单进行操作（  ）
A寻找   B替换     C指令寻找    D都不对
知识类别：3；难度系数：2；答案：B

PLC一个晶体管输出点输出电压是（   ）。
A DC12V   B AC110V     C AC220V    D DC24V

知识类别：3；难度系数：2；答案：D
PLC一个晶体管输出点输出电流是（   ）。
A 1A   B 200MA     C 300MA    D 2A

知识类别：3；难度系数：2；答案：C
为了保证输入信号有效，信号长度应该（  ）。
A高于一个扫描周期   B低于一个扫描周期
   C高于0.1S           D低于0.1S
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
CPU 在输入处理时，将输入扫描结果放到(   )。
A输入映象寄存器   B输出映象寄存器     C中间寄存器    D辅助寄存器
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
在输出扫描阶段，将（   ）寄存器中的内容复制到输出接线端子上。
A输入映象   B输出映象     C变量存储器    D内部存储器
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
双字整数的加减法指令的操作数都采用（   ）寻址方式。
A字   B双字     C字节   D位
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
定时器预设值采用的寻址方式为（  ）。
A字   B双字     C字节    D位
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
一般而言,PLC I/O点数要冗余为（  ）。
A 10%   B 5%    C 15%   D 20%

知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC设计规范中,RS232通讯距离是（  ）。
A 1300M   B 200M     C 30M    D 15M

知识类别：3；难度系数：2；答案：D
PLCRS485专用通讯模块通讯距离是（  ）。
A 1300M   B 200M     C 500M    D 50M

知识类别：3；难度系数：2；答案：D
对于系统输出的变化不是很频繁，建议优先选用（   ）型输出PLC。
A晶体管输出接口   B双向晶闸管输出接口    C继电器输出接口    D任意接口
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
如果系统负载变化频繁，则最好选用 (  ) 型输出的 PLC 。
A晶体管输出接口   B双向晶闸管输出接口     C继电器输出接口    D任意接口
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC的输出接口中，不能驱动交流负载的是（  ）。
A晶体管输出接口   B双向晶闸管输出接口     C继电器输出接口    D都不能
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC程序执行时的结果保存在（  ）。
A输出继电器   B元件映像寄存器     C输出锁存器    D通用寄存器
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
步进电机控制脉冲电压一般是（  ）。
A DC24V   B DC12V     C AC220V    D DC5V

知识类别：3；难度系数：2；答案：D
工业级模拟量,哪一种更容易受干扰（  ）。
AμA级   B mA级     C A级   D 10A级
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
步进电机旋转角度与哪个参数有关（  ）。
A脉冲数量   B脉冲频率    C电压    D脉冲占空比
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC程序中,手动程序和自动程序需要（  ）。
A自锁   B互锁     C保持    D联动
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
步进电机方向控制靠什么信号（  ）。
A开关量信号   B模拟量信号     C继电器换向    D接触器换向
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC发出脉冲频率超过步进电机接收最高脉冲频率,会发生（  ）。
A电机仍然精确运行    B丢失脉冲,不能精确运行
   C电机方向会变化      D电机方向不变
知识类别：3；难度系数：2；答案：B

步进电机超过其额定转速时,扭矩会（  ）。
A增大   B减小     C不变    D都有可能
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
触摸屏哪种方式与PLC交流信息（  ）。
A通讯   B I/O信号控制     C继电连接    D电气连接
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
在步进指令中的STL对(   )有效。
A状态元件   B输入继电器     C输出继电器    D辅助继电器
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
梯形图的顺序执行的原则是（   ）。
A从左到右，从上到下    B从右到左，从上到下    
C从左到右，从下到上    D从右到左，从下到上
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
国内外PLC各生产厂家都把 (  ) 作为第一用户编程语言。
A梯形图   B逻辑功能图     C保持    D联动
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
属于可编程控制器的硬件性能指标的是（   ）。
A数量及编号制   B程序容量     C内存容量    D输入 ，输出特性
知识类别：3；难度系数：2；答案：D
操作数中，执行完功能指令数据改变的是（   )。
A源操作数   B目标操作数     C其他操作数    D目标操作数，源操作数
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
比较指令CMP的源操作数S1、S2比较的结果送入目标操作数D,D占用地址数为（   ）个。
A 1   B 2     C 3    D 4
知识类别：3；难度系数：2；答案：C
PLC基本都有模拟量处理功能，通过模拟量I/O模块可对温度、压力、速度、流量等连续变化的模拟量进行控制，编程非常方便,此说法（     ）。

A正确   B错误    

知识类别：3；难度系数：2；答案：B
PLC的基本单元主要由CPU和存储器组成，没有I/O接口，需要扩展才能使用,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
PLC的抗干扰能力高于微型计算机和单片机，但是低于工控机,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
大型PLC与小型PLC的功能相同，只是大型PLC运行速度高，I/O点数多而已,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
一般PLC的继电器输出电路可以输出2A的电感性负载,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
输入映像寄存器是PLC接收外部数字量信号的窗口,此说法（     ）。

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC中的存储器是一些具有记忆功能的半导体电路,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
PLC晶体管输出接口响应速度快、动作频率高，但只能用于驱动直流负载,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
专用内部辅助继电器触点的通断不受程序的控制,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
利用定时器和计数器配合可以实现较长时间的定时,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：A
可编程控制器的映像寄存器，其内容通常不随程序的执行变化,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
OUT和RST 指令，都可控制线圈的输出，它们的输出的结果一样,此说法（     ）。

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：2；答案：B
以下说法错误的有（         ）。

A对于各种操作指令，程序步为1       

   B PLC的外部负载可由辅助继电器驱动

C END指令后面如还有程序则也会被执行    

D PLC的扫描时间主要取决于程序的长短和扫描速度
知识类别：3；难度系数：2；答案：ABC
以下说法正确的有（         ）。

A 内部继电器既可以供编程使用，又可供外部输出

   B PLC是采用“并行”方式工作的

C同一程序中相同编号的定时器或计数器只能使用一次

D PLC中软元件的接点数量不受限制
知识类别：3；难度系数：2；答案：CD

以下说法正确的有（         ）。

A PLC采用周期循环扫描工作方式
   B PLC的内部集成了大量的物理继电器
C梯形图中线圈可以与右母线相连
D定时器指令可以直接从左母线引出

知识类别：3；难度系数：2；答案：AC

位寻址的格式组成有（         )。

A存储器标识符
   B字节地址
C分割符
D位号
知识类别：3；难度系数：2；答案：ACD

以下说法错误的有（         ）。

A I/O点数为256点以下的为小型PLC
   B END指令后面如还有程序则也会被执行
C存储器AI、AQ只能使用双字寻址方式来存取信息
D所有编程元件的触点都可以无限次的使
知识类别：3；难度系数：2；答案：BC

知识类别：3；难度系数：3（难）

FP-M或FX2n或S7-200是（     ）PLC机型。
A模块式   B叠装式     C整体式    D分体式
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
目前PLC的整机平均无故障工作时间一般可以达到(     )小时。
A 2-5万   B 3-5万     C 1-3万    D 2-4万
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC的输入接口电路常用了(     )电路。
A电磁耦合   B光电耦合     C光电耦合可控硅    D晶体管
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
大型PLC的I/O点数一般在(    )点以上。
A1024   B2048     C128    D256
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
PLC的输入/输出有响应滞后现象，一般来说，输入信号的宽度要(   )一个扫描周期，否则很可能造成信号的丢失。
A大于   B等于     C小于    D小于等于
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
I/O点数为(     )的为中型PLC
A 256以下   B 256-1024     C 1024-2048    D 2048以上
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
断开触点时，感性负载会产生高于电源数倍甚至数十倍的反电动势，因此输出端接有AC220V的感性负载时，应在它两端并联（   ）电路。
A RC   B RL     C R    D C

知识类别：3；难度系数：3；答案：A

由于PLC电源的好坏直接影响PLC的功能和可靠性，因此目前大部分PLC采用(   )稳压电源供电
A数字式   B封闭式     C开关式    D输入式
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
PLC的（    ）速度是指PLC从输入端口获得信号的速度。
A输入   B检测     C扫描    D运行
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
PLC对供电电源及线路采用多种形式的（     ），从而消除或抑制了高频干扰。
A屏蔽   B滤波     C变换    D都可以
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
输出继电器的剩余点数可以作为（    ）寄存器使用。
A外部   B输入     C输出    D内部
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
要求定时器T100延时100s，则设定K值为（   ）。
A 1   B10     C 100    D1000
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
在PLC的输入电路中设有（   ）滤波电路，以防止输入触电抖动或外部脉冲引起错误输入信号。
A RL   B LC     C RC    D RLC

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC的主要通信方式是（    ）通信
A串行   B并行     C以上都不对    D都有可能
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于（    ）负载
A交流   B直流     C交、直流    D以上都不对
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
OUT指令不能驱动（    ）继电器
A中间   B输出     C输入    D定时器
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
SM是哪个存储器的标识符（  ）。
A高速计数器   B累加器     C内部辅助寄存器    D特殊辅助寄存器
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
AC是哪个存储器的标识符（  ）。
A高速计数器   B累加器     C内部辅助寄存器    D特殊辅助寄存器
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
下列那项属于双字寻址（   ）。
A QW1   B V10     C IB0    D MD28

知识类别：3；难度系数：3；答案：D
只能使用字寻址方式来存取信息的寄存器是（  ）。
A S   B I     C HC    D AI
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
可使用位寻址方式来存取信息的寄存器不包括（  ）。
A I   B Q     C AC    D SM
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
请写出电磁兼容性英文缩写（  ）。
A  MAC    B  EMC     C  CME     D  AMC
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
触摸屏实现数值输入时,要对应PLC内部（  ）。
A输入点   B输出点     C数据存贮器    D定时器
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
触摸屏实现按钮输入时,要对应PLC内部（  ）。
A输入点   B内部辅助继电器     C数据存贮器    D定时器
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
触摸屏不能替代统操作面板哪个功能（  ）。
A手动输入常开按钮   B数值指拔开关     C急停开关    D LED信号灯
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
触摸屏是用于实现替代哪些设备功能（  ）。
A传统继电控制系统   B PLC控制系统     C工控机系统    D传统开关按钮型操作面板
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
CPU、系统程序存储器、用户存储器、输入输出元件、编程器和外部设备都属于PLC中的（  )。
A软件   B硬件     C硬件和软件    D以上都不对
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
（   ）属于PLC中的软件。
A编程器   B电源     C监控程序    D I/O接口
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC内部，常数都是以（   ）形式存储的。
A二进制   B八进制     C十六进制    D十进制
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
不能用基本逻辑指令的操作元件是（   ）。
A输入和输出继电器   B定时器     C计数器    D D数据寄存器
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
编程时，并联线圈电路，从分支到线圈之间无触点的，线圈应放在（   ）。

A上方   B下方     C中间    D左边
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
在步进指令中，与STL相连的起始触点要使用（   ）指令与母线相连。

A  LD/LDI   B AND/ANI     C OR/ORI    D ORB

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
不是步进指令的特点的是（   ）。

A转移源自动复位功能   B允许双重输出     C主控功能    D  逻辑功能
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
在STL指令中，如S1原处于接通的状态，当转移条件成立后，使S22接通，那么S1应是（   ）

A接通   B复位     C保持     D不定
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
对于压力传感器传来的电信号必须通过（   ）模块和PLC相连。

A模拟量输入   B模拟量输出     C开关量输入    D开关量输出
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
用于驱动接触器线圈的器件应属于（   ）。

A输入器件    B输出器件     C模拟量器件    D扩展器件
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
在ADD DO D2 D4 的指令中，如条件成立，则D4的内容应是（   ）。

A D0   B D2     C D3    D D0+D2

知识类别：3；难度系数：3；答案：D
在步进指令中的STL对（   ）有效。

A状态元件S   B输入继电器X     C辅助继电器M制    D定时器T
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
十六进制1FH,转变为十进制是（   ）。

A31   B32     C25    D30
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC输出方式为晶体管型时，它适用于(   )负载.

A感性   B交流     C直流    D交直流
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
（   ）不是编程器的功能。

A输入用户程序  B监视编程元件的状态     C编辑用户程序    D输入开关量信号
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
SET指令应放在梯形图的(    )

A最右边   B中间     C最左边    D任意位置
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
FX2N-48MR是（     ）

A继电器输出型基本单元    B晶体管输出型基本单元     
C继电器输出型扩展单元    D晶体管输出型扩展单元
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
辅助继电器的线圈“断电”时，其（   ）

A常开开，常闭闭  B常开闭，常闭开     C常开闭，常闭闭    D常开开，常闭开
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
FX2N系列PLC的辅助继电器（    ）有断电保持功能.

A M0   B M400     C M500    D M499

知识类别：3；难度系数：3；答案：C
FX2N系列的C0为（   ）

A 16位加计数器    B 32位加计数器     C 16位减计数器     D 32位加减计数器
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
(   )不是计数器当前值加1的条件。

A复位电路断开   B计数输入电路断开     C当前值小于设定值    D计数输入电路由断开变为接通
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
定时器的线圈断电时复位，其常开触点（    ）,当前值等于（    ）。

A接通，零   B接通，设定值     C断开，零    D断开，设定值
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
一般而言,PLC的AC输入电源电压范围是（   ）。

A DC24V   B 86-264VAC     C 220-380VAC    D 24VAC-220VAC

知识类别：3；难度系数：3；答案：B
编程时，串联支路多的指令应在梯形图的(   ) 。

A上方   B下方     C中间    D后面
知识类别：3；难度系数：3；答案：D
触摸屏尺寸是5.7寸,指的是（   ）。

A长度   B宽度     C  对角线    D厚度
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
PLC的基本单元是由（   ）组成的。

A CPU和存储器              B CPU和I/O输入    
C CPU、存储器、I/O和电源    D存储器、I/O和电源
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
可编程控制器产品规模的发展方向是（   ）。

A超大型方向   B微型方向     C向大、向小两个方向    D中型方向
知识类别：3；难度系数：3；答案：C
决定PLC规模大小的是（   ）。

A I/O点数    B运行速度     C外围设备    D内存容量
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC的输出器件中应用最广泛的是（   ）。

A继电器输出   B晶体管输出     C晶闸管输出    D晶体管和晶闸管
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
PLC的（   ）程序要永久保存在PLC之中，用户不能改变。

A用户程序   B系统程序     C软件程序    D仿真程序
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
（  ）程序是根据生产过程和工艺要求编写的，可以通过编程器修改或增删。

A用户程序   B系统程序     C软件程序    D仿真程序
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
在选择PLC时，电源时应优先选用（   ）。

A正确   B错误   

知识类别：3；难度系数：3；答案：B
PLC的输入输出模块采取了光电隔离抗干扰措施，提高了PLC的可靠性，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC的扫描速度是指PLC从输入端口获得外部信号的速度，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
输入继电器只能由外部信号驱动，而不能由内部指令来驱动，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
同一编号的线圈在程序中使用两次称为双线圈输出，双线圈输出容易引起误操作，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
模拟量输入与输出的分辨率与位数有关，通常由8、10、12位等，位数越高分辨率越高，速度越快（   ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
S7-200系列PLC可进行间接寻址的存储器是I、Q、M、S、T及C，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：B
当外部输入信号的变化频率过高时，会由于信号来不及被处理，而造成信号的丢失，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC中定时器、计数器触点的使用次数是不受限制的，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
多点接口MPI可用来连接计算机，也可用来连接其它的PLC，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC输入接口电路中采用光耦合电路的目的是提高抗干扰能力，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
输出锁存器中的数据，由上次扫描周期中的输出刷新阶段时输出状态映象寄存器的内容决定，此说法（    ）。

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于直流负载，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
使用PLS指令时，元件Y或M仅在输出接通后一个扫描周期动作，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
使用PLS指令时，元件Y或M仅在输出接通后一直接通，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：B
利用步进指令编程时初始状态必须编在其他状态之前，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：A
PLC输出使用的DC24V电源要另外准备负载，此说法（    ）

A正确   B错误

知识类别：3；难度系数：3；答案：B
可编程控制器通过数字式和模拟式的输入和输出，控制各种类型的机械或生产过程，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
可编程控制器不仅可用于工业环境下，也可应用于民用日常生活中，此说法（    ）

A正确   B错误
知识类别：3；难度系数：3；答案：A
以下说法正确的有：（       ）

A PLC都是逐条顺序地执行用户的程序      

B PLC结构分为整体式和模块式两类

   C PLC的两种运行模式为运行和编程模式    
D输入继电器只能由外部信号驱动，而不能由内部指令来驱动
知识类别：3；难度系数：3；答案：A B D
PLC的编程语言有：（          ）

A顺序功能图   B梯形图     C指令表    D逻辑表达式
知识类别：3；难度系数：3；答案：A B C 
下面时序图所对应的梯形图程序为：（  ）
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知识类别：4；难度系数：3；答案：C

下面梯形图程序中，能完成下面功能的是：(  )

功能描述：当X0、X1均接通且X2断开时，Y0接通。
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知识类别：4；难度系数：1；答案：B

下面梯形图程序的时序图描述正确的是：(   )
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知识类别：4；难度系数：2；答案：A

下面指令中能实现1s定时的为：(   )

A. LD X000

   OUT T0 K1

B. LD X000

   OUT T200 K10

C. LD X000

   OUT T10 K100

D. LD X000

   OUT T20 K10

知识类别：4；难度系数：2；答案：D

下面程序中，若DO的值为K10，则X0变“ON”后，Y0、Y1、Y2的状态分别为：(   )
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A. Y0为0、Y1为0、Y2为1        B. Y0为1、Y1为0、Y2为0

C. Y0为0、Y1为1、Y2为0        D. Y0为1、Y1为0、Y2为1

知识类别：4；难度系数：2；答案：B

下面程序中，若D0的值为K5，则X0变“ON”后，Y0～Y3的值分别为：
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A. 1、0、0、0        B. 1、0、0、1         C. 1、0、1、0        D. 1、0、1、1

知识类别：4；难度系数：2；答案：C

下面梯形图程序所对应的指令表程序为:
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知识类别：4；难度系数：1；答案：C

下面程序要完成的功能为：
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A. 当X000＝ON时，将本体PLC的#29缓冲器（BFM）内16位数据读出并传送到M0～M15中

B. 当X000＝ON时，将NO.1特殊模块的#29缓冲器（BFM）内8位数据读出并传送到M0～M15中

C. 当X000＝ON时，将NO.29特殊模块的#1缓冲器（BFM）内16位数据读出并传送到M0～M15中

D. 当X000＝ON时，将NO.1特殊模块的#29缓冲器（BFM）内16位数据读出并传送到M0～M15中

知识类别：4；难度系数：3；答案：D

下面程序中，能完成将D0的最低位保留其余位清零功能的是：

A. 
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知识类别：4；难度系数：3；答案：D

FX2N系列PLC中， K1M0表示：

A. M0、M1、M2、M3         B. M0         C. M0、M1       D. M0、M1、M2、M3、M4、M5、M6、M7

知识类别：4；难度系数：2；答案：A

PLC 的输入模块一般使用(   )来隔离内部电路和外部电路。

A光电耦合器 
B继电器
  C传感器
D电磁耦合


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

可编程控制器的工作过程分（   ）阶段。

A两个
   B三个
 C四个
  D五个


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，既可以驱动交流负载又可以驱动直流负载的是（   ）。


A晶体管输出接口


B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口


D任意接口


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

为了防止去电后RAM中的内容丢失，PLC使用了（   ）。


A.ROM
B.EEPROM
C.PROM 
D.都不对

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC设计规范中,RS232通讯距离是（  ）。


A.1300M 
B.200M
 C.30M
     D.15M


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLCRS485专用通讯模块通讯距离是（  ）。


A.1300M 
B.200M
C.500M
 D.50M 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，不能驱动交流负载的是（  ）。


A晶体管输出接口
    B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口
     D都不能

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

并联一个动断的触点用下列哪一个指令(       )


A.OR


B. AND 

 
C.ANI


D.ORI
  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

要使数据寄存器D、定时器T、计数器C等元件中的内容清零，可使用那一条指令(      )。


A.RST


B.MCR


C.OUT


D.INV  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

DEC指令是（       ）。


A.加1指令
B减1指令
 C乘1指令   D.
除1指令


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏实现数值输入时,要对应PLC内部（  ）。


A.输入点
 B.输出点 C.
数据存贮器   D.
定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

触摸屏实现按钮输入时,要对应PLC内部（  ）。


A输入点 
B内部辅助继电器 
C数据存贮器 
D定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏不能替代统操作面板哪个功能（  ）。


A手动输入常开按钮
B数值指拔开关
C急停开关  D
LED信号灯

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

PLC的输出器件中应用最广泛的是（   ）。

 
 A继电器输出
B晶体管输出
 C晶闸管输出
D晶体管和晶闸管

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC在选择电源时应优先选用（   ）。

 
A. 220V AC
 B. 110V AC
 C.24V DC 
D.380V AC


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

左、右循环移位指令是（      ）。


 A.RCL与RCR 
B. ROL与ROR 
C.SFTL与SFTR
D. WSFL与WSFR


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC控制系统包括（       ）两部分。


A继电器与PLC  B.
PLC与程序
C.硬件与软件
 D.I/O分配与梯形图


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

顺序功能图的三要素是指（       ）。


A步、顺序、状态 
B顺序、状态、条件 

C.状态、转换、动作
D步、转换、动作4

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

流程的跳转和重复都使用哪一条指令（   ）。


A.RST
B.OUT
C.STL 
D.RET
知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC是一个应用于工业控制环境下的特殊的工业控制计算机，其抗干扰能力优于一般的计算机。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC 结构的选择，在相同功能和相同 I/O 点数的情况下，整体式 PLC 比模块式 PLC 价格低。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与左母线相连的只能是各元件的触点或功能块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与右母线相连的只能是线圈或功能块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

顺序功能图的五要素是：步、有向连线、转换、转换条件和动作。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC的I/O点数是指PLC的I/O接口所能接受的输入信号个数和输出信号个数的

总和。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

I/O点数为256点以下的为小型PLC。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用SUB指令可进行两个数的相加运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

模拟量输入与输出的分辨率与位数有关，通常由8、10、12位等，位数越高分辨率越高，速度越快。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

S7-200系列PLC可进行间接寻址的存储器是I、Q、M、S、T及C。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于直流负载。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC不能进行算数运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

OUT指令不能驱动辅助继电器M。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

OUT指令不能驱动输入继电器X。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用PLS指令时，元件Y或M仅在输出接通后一个扫描周期动作。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用PLS指令时，元件Y或M仅在输出接通后一直接通。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

利用步进指令编程时初始状态必须编在其他状态之前。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC输出使用的DC24V电源要另外准备负载。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在三菱FX系列PLC中，逻辑取指令是：（   ）

A.LD          B.LDI       C.AND         D.ANI

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在三菱FX系列PLC中，逻辑取反指令是：（   ）

A.LD          B.LDI       C.AND         D.ANI

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在三菱FX系列PLC中，与指令是：（   ）

A.LD          B.LDI       C.AND         D.ANI

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在三菱FX系列PLC中，与反指令是：（   ）

A.ANB         B.LDI       C.AND         D.ANI

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在三菱FX系列PLC中，或指令是：（   ）

A.ORB          B.OR       C.ORI         D.ANB

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在三菱FX系列PLC中，或非指令是：（   ）

A.ORB          B.OR       C.ORI         D.ANB

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在三菱FX系列PLC中，或块指令是：（   ）

A.ORB          B.OR       C.ORI         D.ANB

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在三菱FX系列PLC中，与块指令是：（   ）

A.ORB          B.OR       C.ORI         D.ANB

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在三菱FX系列PLC中，置位指令是：（   ）

A.STL          B.SET       C.RET         D.RST

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在三菱FX系列PLC中，复位指令是：（   ）

A.STL          B.SET       C.RET         D.RST

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在三菱FX系列PLC中，步进触点指令是：（   ）

A.STL          B.SET       C.RET         D.RST

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在三菱FX系列PLC中，步进复位指令是：（   ）

A.STL          B.SET       C.RET         D.RST

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在堆栈操作指令中（   ）是进栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在堆栈操作指令中（   ）是读栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在堆栈操作指令中（   ）是出栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

表示主控区开始的指令是（   ）

A.MPS          B.MC       C.MRD         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

表示主控区结束的指令是（   ）

A.MPS          B.MC       C.MRD         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

要使数据寄存器D、定时器T、计数器C等元件中的内容清零，可使用那一条指令(      )。

A.RET          B.RST       C.MRD         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

比较指令CMP的源操作数S1、S2比较的结果送入目标操作数D,D占用地址数为（   ）个。

A.1            B.2         C.3           D.4  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

下列选项哪一个不属于PLC的编程系统？(   )

A. 基本指令系统

B. 步进顺控指令系统 

C. 梯形图指令系统

D. 功能指令系统 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

顺序功能图的三要素是指（       ）。

A. 步、顺序、状态

B. 顺序、状态、条件 

C. 状态、转换、动作

D. 步、转换、动作

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在【ADD DO D2 D4】 的指令中，如条件成立，则D4的内容应是（   ）。

A.D0            B.D2         C.D0+D2           D.D0-D2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在【SUB DO D2 D4】 的指令中，如条件成立，则D4的内容应是（   ）。

A.D0/D2            B.D0*D2         C.D0+D2           D.D0-D2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在【MUL DO D2 D4】 的指令中，如条件成立，则D4的内容应是（   ）。

A.D0/D2            B.D0*D2         C.D0+D2           D.D0-D2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在【DIV DO D2 D4】 的指令中，如条件成立，则D4的内容应是（   ）。

A.D0/D2            B.D0*D2         C.D0+D2           D.D0-D2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在STL指令中，如S1原处于接通的状态，当转移条件成立后，使S22接通，那么S1应是（   ）

A.接通           B.复位      C.状态由S22下步决定      D.不定  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

关于下面程序的叙述中正确的是: （   ）
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A. 当X0为“1”时定时器开始计时

B. 当X0状态为“1”持续1s后T0线圈变为“1”

C. 当X0为“0”时定时器复位

D. PLC失电后T0当前值寄存器的内容及触点状态均可保持

知识类别：4；难度系数：1；答案：A、B、C

下面关于FX2N系列PLC的触点串联指令AND、ANI的叙述中正确的是: （   ）
A. AND、ANI指令用于单个触点的串联连接，串联的数不能超过5个。

B. AND常用于串联常开触点。

C. ANI常用于串联常闭触点。

D. 在OUT指令之后，可以通过串联触点对其它线圈进行驱动。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B、C

下面关于FX2N系列PLC的MPP指令的叙述中正确的是: （   ）
A.是出栈指令

B. 使用一次该指令，便将此刻的中间运算结果送入堆栈的第一层，而将原来存在堆栈的第一层数据移往堆栈的下一层

C. 读出栈存储器最上层的最新数据，此时堆栈内的数据不移动

D. 读出栈存储器最上层的数据，其余数据顺次向上移动一层，出栈的数据从栈存储器中消失

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C、D

下面关于FX2N系列PLC的置位与复位指令的叙述中正确的是: （   ）
A. SET为置位指令，使线圈接通保持

B. RST为复位指令，使线圈断开复位

C. 对同一操作软元件，SET、RST可多次使用，不限次数，但最后执行者有效

D. 可以用RST指令对数据寄存器D的内容清零

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、C、D

下面关于FX2N系列PLC的脉冲输出指令的叙述中正确的是: （   ）
A. PLS是上升沿微分输出指令

B. PLF是下降沿微分输出指令

C. PLS指令使操作软元件在输入信号上升沿时产生一个可调周期的脉冲输出

D. PLF指令则使操作软元件在输入信号下降沿产生一个可调周期的脉冲输出

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B

关于下面梯形图程序的分析中正确的是: （   ）
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A. 若D0、D1、D2的值分别为80、20、50，当X0为“ON”时，D2的值变为100

B. 若D0、D1、D2的值分别为80、20、50，当X0为“ON”时，D0的值变为70

C. 若D0、D1、D2的值分别为80、20、50，当X1为“ON”时，D2的值变为60

D. 若D0、D1、D2的值分别为80、20、50，当X1为“ON”时，D0的值变为30

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C

关于下面梯形图程序的叙述中不正确的是: （   ）
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A. 若D0的值为K80，则当X000为“ON”时，Y000接通

B. 若D0的值为K100，则当X000为“ON”时，Y000接通

C. 若D0的值为K120，则当X000为“ON”时，Y000接通

D. 若D0的值为K200，则当X000为“ON”时，Y000接通

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C、D

某控制要求，当第一次按下按钮SB时，指示灯L亮，当第二次按下按钮SB时，指示灯L灭。下列程序中能实现此功能的有：（   ）

A.
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知识类别：4；难度系数：3；答案：A、B、D

下面关于FX2N系列PLC的并联电路块串联指令ANB的叙述中正确的是:

A. ANB指令需要带操作软元件

B.当分支并联电路块与前面的电路块串联连接时，使用ANB指令

C. 分支起点用LD、LDI指令，并联电路块结束后使用ANB指令表示

D. 若多个并联电路块按顺序和前面的电路串联连接时，则ANB指令的使用次数不受限制

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C

下列关于FX系列PLC中步进指令的描述正确的是： (   )

A.FX系列PLC中步进指令包括STL和RST，两条指令不需配合使用。

B.步进指令的操作对象只能是状态继电器S。

C.步进指令后面连接的触点用LD指令。

D.FX系列PLC设计顺序控制梯形图时，只能用步进梯形图。

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C

下列程序中能实现电机长动控制的有：（   ）

A． LD      X0 

OR      Y0

ANI     X1

OUT     Y0

B. LD      X0

SET     Y0

LD      X1

RST     Y0

C.  LD      X0

ANI     X1

ANI     Y0

OUT    Y0

D.  LD      X0

OR      Y0

OUT     Y0

LD      X1

RST     Y0

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、D

关于FX2N系列PLC计数器，下列说法中正确的有：（   ）

A.计数器C都具有断电保持功能，PLC断电后计数器当前值保持不变。

B. 计数器C都具有断电保持功能，驱动信号断开后当前值保持不变。

C.FX系列PLC内计数器是无限的，想用多少有多少。

D. FX系列PLC内计数器有16位加计数器、32加/减位计数器和高速计数器三种。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B、D

已知步进梯形图转换成指令表，错误的有：（   ）
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A． LD     S20

AND     X0

OUT     Y0

LD      X1

SET     S21

B. STL     S20

   LD      X0

   OUT     Y0

   LD      X1

   SET     S21

C. STL     S20

   MPS

   LD      X0

   OUT     Y0

   MPP

   LD      X1

   SET     S21

D. LD      S20

   LD      X1

   OUT     Y0

   LD      X1

   SET     S21

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C、D

已知X0~X3状态分别为1、0、1、1。则下列说法中正确的有：（  ）
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A.当X10第一次接通时，Y0~Y7的状态分别为00001011。

B.当X10第一次接通时，Y0~Y7的状态分别为10110000。

C.当X10第二次接通时，Y0~Y7的状态分别为10111011。
D.当X10第二次接通时，Y0~Y7的状态分别为11011101。

知识类别：4；难度系数：3；答案：A、C

关于下列程序的说法，正确的有：（    ）
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A.当X0第一次接通时，Y0的状态为1。

B.当X0第二次接通时，Y0的状态为1。

C.当X0第三次接通时，Y0的状态为1。
D.当X0第四次接通时，Y0的状态为1。

知识类别：4；难度系数：3；答案：A、B

下列编程元件中，LD指令能操作的编程元件有：（    ）

A. X、Y 

B.M、C 

C.T、S

D.D

知识类别：4；难度系数： ；答案：A、B、C

下列编程元件中，OUT指令能操作的编程元件有：（    ）

A.X、Y 

B.M、C 

C.T、S

D.D

知识类别：4；难度系数： ；答案： B、C

下列编程元件中，STL指令不能操作的编程元件有：（    ）

A.X、Y 

B.M、C 

C.T、D

D.S

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

下列编程元件中，SET指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Y 

B.M、S 

C.T、C

D.D

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

下列编程元件中，PLS和PLF指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Y 

B.M、S 

C.T、C

D.D

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

下列编程元件中，LDF指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Y 

B.M、S 

C.T、C

D.D

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

关于栈存取指令，下列说法中正确的有：（   ）

A.FX系列PLC内栈存取指令一共与三条，分别是MPS、MRD、MPP。

B.对于同一个栈存取点MPS、MRD、MPP三个指令可以重复无限制使用。

C. 对于同一个栈存取点MPS、MPP只能使用一次，且必须配合使用。

D. 对于同一个栈存取点MRD可以多次使用，但不是无限制的。

知识类别：4；难度系数：3；答案： A、C、D

下列关于指针的描述正确的是：（   ）

A.FX系列PLC中指针包括分支用指针P和中断用指针I。

B.分支用指针P共有128点，由P0到P127。

C.中断用指针I共有128点，由I0到I127。

D.中断用指针I共有15点，由I0到I14。

知识类别：4；难度系数：3；答案： A、B、D

在步进指令中，与STL相连的起始触点要使用（   ）指令与母线相连。
A.LD        B.AND       C.OR      D.LDI

知识类别：4；难度系数：  ；答案： A、D

下列哪些是步进指令的特点的是（   ）。

A. 转移源自动复位功能

B. 允许双重输出

C. 主控功能

D. 逻辑功能

知识类别：4；难度系数：  ；答案： A、B、D

下列哪些属于定时器的定时精度：（   ）

A.1ms 

B.10ms

C.100ms

D.1min

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

计数器C可以实现哪些功能：（   ）

A.可实现16位加计数。

B. 可实现32位加减计数。

C. 可实现高速计数。

D.与定时器配合实现定时范围的扩展。

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

顺序功能图的基本结构包括以下哪些部分：（   ）

A.步

B.转移方向

C.转移条件

D.动作

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

三相异步电动机空载运行，当一相绕组断线时，电动机会立即停转。该表述（ ）

A．正确

B．错误

知识类别：1；难度系数：1；答案：B

改变电流相序可以改变三相旋转磁通势的转向。该表述（ ）

A．正确

B．错误

知识类别：1；难度系数：1；答案：A

三相异步电动机在额定电压和额定频率下运行时，电网注入定子绕组的线电流就是其额定电流。该表述（ ）

A．正确

B．错误

知识类别：1；难度系数：2；答案：B

某三相异步电动机额定转速为1440转/分，该电机磁极对数是（ ）

A．1   B．2   C．3   D．4

知识类别：1；难度系数：1；答案：B

电动机的额定功率是指：（     ）

A．电动机的电磁功率                 B．电源输入电动机的功率

C．电动机的转轴上输出的机械功率     D．负载的功率

知识类别：1；难度系数：1；答案：C

在三相异步电动机的定子绕组上布置有（     ）的三相绕组。
A．结构相同，空间位置互差90度电角度。
B．结构相同，空间位置互差120度电角度。
C．结构不同，空间位置互差180度电角度。
D．结构不同，空间位置互差120度电角度。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

三线异步电动机转子的作用是产生（  ）。

A．电磁转矩   B．旋转磁场   C．机械转矩   D．平衡转矩

知识类别：1；难度系数：2；答案：A

鼠笼式三相异步电动机的转子绕组应接成(     )。

A．星形         B．三角形         C．短路           D．开路

知识类别：1；难度系数：2；答案：C

有一台三相异步电动机，额定功率40KW,额定转速1470转/分，其额定转矩是（ ）。

A．259.9N.m　 B．235.6N.m  C．1259.9N.m  D．159.6N.m
知识类别：1；难度系数：2；答案：A

三相异步电动机转子的额定转速N与同步转速No、转差率S之间的
关系为(        )。
A．N=No   B．N=S No   C．N=（1-S）No   

知识类别：1；难度系数：1；答案：C

三相异步电动机采用Y-△降压启动时，其启动电流是全压启动时的（A ）

A．1/3　B．1/2  C．1/
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  D．不确定

知识类别：1；难度系数：1；答案：A

E级绝缘的三相异步电动机，所允许的最高工作温度是（ C）

A．100摄氏度  B．110摄氏度  C．120摄氏度  D．130摄氏度

知识类别：1；难度系数：２；答案：C

如果某三相异步电动机的极数为4级，同步转速为1800转/分，那么交流电的频率为（ ）。

A．60赫兹  B．50赫兹  C．45赫兹  D．40赫兹

知识类别：1；难度系数：２；答案：A

当异步电动机电源电压突然降为原来电压的80℅的瞬间，转差率维持不变，其电磁转矩会（ ）

A．减小到原来的80℅  B．减小到原来的64℅  C．不变  D ．0

知识类别：1；难度系数：２；答案：B

三相异步电动机铭牌上标明：“额定电压380/220V，接法丫/△”。当电网点压为380V时，这台三相异步电动机应采用(      )。
A．星型连接  B．三角形连接  C．星-三角形连接  D．都不可以

知识类别：1；难度系数：２；答案：A

异步电动机气隙较大则电动机的（  ）

A．励磁电流较大，功率因数较低。  B．励磁电流较大，功率因数较大。  C．励磁电流较小，功率因数较低。  D．励磁电流较小，功率因数较大。

知识类别：1；难度系数：２；答案：A

不属于笼型异步电动机降压启动的方法是（　）

A．延边三角形　 B．Y-△  C．在转子回路串联电阻器 D．自耦变压器降压

知识类别：1；难度系数：２；答案：C

三相异步电动机的定额是指其（  ）

A．额定电压　 B．额定电流  C．运行方式  D．额定功率
知识类别：1；难度系数：２；答案：C

当三相异步电机转差率大于1时，电动机工作在（  ）状态。

A．电动机　 B．发电机  C．反接制动 D．电磁制动
知识类别：1；难度系数：２；答案：D

某三相异步电动机型号是Y132S-4,数字4的含义是（  ）

A．磁极数　 B．磁极对数  C．设计序号 D．中心高度
知识类别：1；难度系数：２；答案：A

以下哪种情况下三相异步电动机功率因数最大（  ）

A．满载　 B．轻载  C．过载 D．空载
知识类别：1；难度系数：２；答案：A

三相异步电动机总槽数为z,磁极对数为p,计算每极每相槽数的公式是（  ）

A．z/3p　 B．z/2p  C．z/6p  D．z/4p

知识类别：1；难度系数：２；答案：C

三相异步电动机的启动电流是其额定电流的（　）倍。

A．２到３　 B．３到４  C．４到７ D．１到２
知识类别：1；难度系数：２；答案：C

一台额定运行的三相异步电动机，当电网电压降低时其转速将（ ）

A．升高　 B．降低  C．不变 D．停止转动
知识类别：1；难度系数：２；答案：B

三相异步电动机转差率随（  ）而增大。

A．电压升高　 B．电流增大  C．输出功率增大 D．电压降低
知识类别：1；难度系数：２；答案：C

三相电机极距大于节距的定子绕组称为（  ）

A．短距绕组　 B．长距绕组  C．整距绕组 D．不规则绕组
知识类别：1；难度系数：２；答案：A

有一台50Hz、磁极数是4的三相异步电动机，转差率是0．05,转子电流的频率是（  ）。

A．50Hz　 B．25Hz  C．100Hz  D．2．5Hz
知识类别：1；难度系数：3；答案：D

绕线转子异步电动机启动时在转子回路串入适当的电阻的作用是（  ）

A．降低启动电流　 B．降低启动电压  C．提高启动转矩 D．减小启动转矩
知识类别：1；难度系数：3；答案：AC

异步电动机常用的调速方法有（ ）

A．变频　 B．变压  C．变转差率 D．变磁极对数
知识类别：1；难度系数：3；答案：ACD

与三相异步电动机的启动转矩成正比的量是（　）

A．电源电压的平方　 B．电源电压  C．转子电阻 D．定子电阻
知识类别：1；难度系数：3；答案：AC

选用低压断路器时，断路器的额定短路通断能力应小于或等于线路中最大短路电流。该表述（　）

A．正确

B．错误

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

两个同型号的交流接触器，线圈额定电压是110Ｖ，可以串联后接220V交流电源。该表述（  ）

A．正确

B．错误

知识类别：2；难度系数：1；答案：B

作为电动机保护用熔断器，应考虑电动机的启动电流，对一台不经常启动且启动时间不长的电动机，熔体的额定电流应为电动机额定电流的1．5-2．5倍。该表述（  ）

A．正确

B．错误

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

刀开关属于（   ）

A．手动电器           B．自动电器

C．电磁式电器         D．主令电器

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

电气图中，接触器的符号为（     ）。  

A．KM            B．KA             

C．K              D．SA

知识类别：2；难度系数：1；答案：A

延时动作的继电器是（ ）。 
A．电流继电器 B．电压继电器 C．时间继电器 D．速度继电器 
知识类别：2；难度系数：1；答案：C

热继电器是一种利用（ ）进行工作的保护电器。 
A．电流的热效应原理 B．监测导体发热的原理 
C．监测线圈温度 D．测量红外线 
知识类别：2；难度系数：２；答案：A

以下属于低压配电电器的是(  )

A．交流接触器　 B．热继电器  C．时间继电器 D．自动空气开关

知识类别：2；难度系数：2；答案：D

交流接触器短路环的作用是（  ）

A．消除多余电流 B．使铁芯更牢固 
C．减小磁阻 D．保证铁芯与衔铁在任何时刻都有吸力。

知识类别：2；难度系数：２；答案：D

通电延时型时间继电器，它的动作情况是（   ）

A．线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。

B．线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。

C．线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。

D．线圈通电时触点不动作，断电时触点延时动作。

知识类别：2；难度系数：2；答案：A

接在运行线路中，但暂时未使用的电流互感器，其二次侧线圈应(     )。
A．开路　 B．短路  C．短路且接地  D．串入合适的电阻器

知识类别：2；难度系数：２；答案：C

根据时间继电器触点的延时通断情况，它的延时触点共有(      )种形式。
A．2　 B．4  C．3  D．5

知识类别：2；难度系数：２；答案：B

在安装刀开关时，电源进线应接在______触点一边的进线端上，负载应接在______触点一边的出线端上。（ ） 
A．静；静 B．静；动 C．动；静 D．动；动
知识类别：2；难度系数：２；答案：B

RM系列低压熔断器是指（ ）

A．瓷插式  B．螺旋式  C．无填料密闭管式  D．有填料密闭管式

知识类别：2；难度系数：２；答案：C

DZ10型低压断路器操作手柄的三个位置是（ ）

A．合闸、分闸、自由脱扣 B．合闸、分闸、自动合闸  C．自动合闸、自由脱扣、分闸  

知识类别：2；难度系数：２；答案：A

HR型低压开关是指（ ）

A．低压双投开关  B．低压自动开关  C．低压手动开关  D．低压刀熔开关．

知识类别：2；难度系数：２；答案：D

金属氧化物避雷器在正常电压作用下电阻（ ）

A．非常小  B、极大  C、类似半导体  D、忽大忽小

知识类别：2；难度系数：２；答案：B

交流接触器是利用（  ）配合动作的自动控制电器。

A．电磁力和弹簧弹力　 B．电动力和弹簧弹力

C．外力和电磁力       D．外力和电动力

知识类别：2；难度系数：２；答案：A

熔断器熔体的额定电流应（  ）熔断器的额定电流。

A．等于 B．大于 C．小于或等于 D．大于或等于

知识类别：2；难度系数：２；答案：C

当通过继电器的电流减小到整定值时动作的继电器称为（  ）

A．过电流继电器 B．欠电流继电器 C．时间继电器 D．电压继电器

知识类别：2；难度系数：２；答案：B
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如图所示是（  ）的线圈。

A．过电流继电器 B．过电压继电器 
C．欠电压继电器 D．欠电流继电器
知识类别：2；难度系数：2；答案：B

行程开关又称为（  ）

A．速度开关 B．限位开关 C．测量开关 D．限速开关

知识类别：2；难度系数：２；答案：B

交流接触器主触头额定电流应（　）负载的额定电流。

A．大于或等于 B．大于 C．小于 D．小于或等于

知识类别：2；难度系数：２；答案：A

电流互感器运行时类似于变压器（  ）运行。

A．短路 B．开路 C．满负荷 D．轻负荷

知识类别：2；难度系数：２；答案：A

热继电器整定电流倍数是指(        )
A．整定电流与热元件通过电流之比 B．热元件通过电流与整定电流之比  

C．整定电流与电动机额定电流之比 D．电动机额定电流与整定电流之比

知识类别：2；难度系数：２；答案：B

关于漏电保护器的作用以下描述正确的是（   ）

A．电路出现短路事故时，自动切断电路。 B．在线路或设备出现对地漏电时，自动切断电路。 C．在人身触电时自动切断电路。D．中线断开时自动切断电路。

知识类别：2；难度系数：3；答案：BC

速度继电器主要部件是（  ）

A．触头 B．衔铁 C．定子 D．转子

知识类别：2；难度系数：3；答案：ACD

以下属于主令电器的是(  )

A．断路器 B．按钮 C．行程开关 D．熔断器

知识类别：2；难度系数：3；答案：BC

WD10型低压断路器电磁合闸操作，对合闸信号的要求是（ ）

A．长时间存在  B．只持续较短的时间  C．按正弦规律变化  D．都可以

知识类别：2；难度系数：3；答案：B

选择导线的粗细应考虑的因素有（  ）

A．导线允许的载流量 B．经济电流密度 
C．导线允许的电压降 D．导线的机械强度

知识类别：2；难度系数：3；答案：ABCB

在低压配电网中允许在中性线上接开关和熔断器。该表述（  ）

A．正确

B．错误

知识类别：3；难度系数：１；答案：B

电力线路可以过负荷运行，但不允许持续时间过长。该表述（　）

A．正确

B．错误

知识类别：3；难度系数：１；答案：A

穿钢管的交流回路应将同一回路的三相导线或单相的两根导线穿于同一钢管内。该表述（　 ）

A．正确

B．错误

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

下列低压电器中可以实现短路保护的有（     ）。

A．热继电器             B．速度继电器            

C．熔断器               D．时间继电器

知识类别：3；难度系数：1；答案：C

中小容量异步电动机的过载保护一般采用（     ）。

A．熔断器               B．磁力启动器  

C．热继电器             D．电压继电器

知识类别：3；难度系数：1；答案：C

在三相四线制中性点直接接地的低压配电系统中，采用接零保护的单相三孔插座的接零保护孔应(      )。
A．接地 B．接保护零线 C．接工作零线 D．不接

知识类别：3；难度系数：2；答案：B

对电气设备进行停电检修时，确定有无电压的根据是(      )。
A．开关已经拉开　B．电流表无电流指示
C．指示灯熄灭　　D．用合格的试电笔验电证明电气设备确无电压
知识类别：3；难度系数：2；答案：D

电气设备保护接地电阻值一般应小于(      )Ω。
A．4  B．5  C．10  D．6

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

用二只交流接触器控制电动机的正、反转控制电路，为防止电源短路，必须采取(     )控制。
A．自锁  B．互锁  C．时间  D．位置

知识类别：3；难度系数：2；答案：B

电力电网中，如果隔离开关与自动开关串联在一起，断开电路的正确操作是(      )。
A．先断开自动开关，再断开隔离开关  B．先断开隔离开关，再断开自动开关
C．二个开关必须同时断开            D．都可以

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

电力电网中，如果隔离开关与自动开关串联在一起，闭合电路的正确操作是(      )。
A．先闭合自动开关，再闭合隔离开关  B．先闭合隔离开关，再闭合自动开关
C．二个开关必须同时闭合            D．都可以

知识类别：3；难度系数：2；答案：B

低压供电系统一般应装设(  )

A．短路和过负荷保护  B．短路和单相接地保护 
C．过负荷和单相接地保护 D．短路和开路保护
知识类别：3；难度系数：2；答案：A

低压供电系统常用的保护装置是（ ）

A．隔离开关、熔断器  B．隔离开关、自动空气开关  
C．热继电器、自动空气开关  D．自动空气开关、熔断器
知识类别：3；难度系数：2；答案：D

额定电压相同的多个不同用电器，为确保所有用电器都正常工作，应采取（ ）

A．串联　 B．并联  C．星型连接 D．三角形连接

知识类别：3；难度系数：2；答案：B

面向来电的方向，U 、V 、W三根母线的色标分别是（  ）

A．黄 绿 红　 B．黄 红 绿  C．黄 绿 蓝 D．红 黄 绿

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

短路电流的两种效应是热效应和（　）。
A．电动力效应　 B．磁场力效应  C．电磁感应 D．静电感应

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

为避免三相四线供电系统中线断线对系统正常运行产生影响，应采取（　）措施。

A．双中线　 B．双电源  C．双变压器 D．中线重复接地

知识类别：3；难度系数：2；答案：D

车间内的配电线路离地面（  ）以下，必需加机械保护。

A．3．5米　 B．2．5米  C．3米 D．2米

知识类别：3；难度系数：2；答案：D

车间内的配电线路离地面（ ）以下，必需用绝缘线。

A．3．5米　 B．2．5米  C．3米 D．2米

知识类别：3；难度系数：2；答案：A

某照明电路突然停电，用低压验电器检测一两孔插座，在两孔中验电器都正常发光，则电路可能的故障是（ ）

A．中线断了　 B．相线断了  C．短路 D．接地

知识类别：3；难度系数：3；答案：A

过电流继电器线圈并联误接成串联，则整定电流（  ）

A．变大　 B．不变  C．变小 D．无法确定

知识类别：3；难度系数：3；答案：C

中型点不接地的供电系统，发生单相接地故障时，非故障相对地电压变为原来的（ ）

A．一倍　 B．
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倍  C．
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倍 D．2倍

知识类别：3；难度系数：3；答案：C

下列电器中不能实现短路保护的是（ ）。 
A．熔断器 B．时间继电器 C．热继电器 D．低压断路器
知识类别：3；难度系数：3；答案：BC

电压继电器的线圈与电流继电器的线圈相比，具有的特点是（ ）
A．匝数多　 B．匝数少  C．电阻大 D．电阻小

知识类别：3；难度系数：3；答案：AC

电力系统过电压是指（  ）。

A．操作过电压　 B．电磁感应过电压  C．静电感应过电压 D．大气过电压

知识类别：3；难度系数：3；答案：AD

以下关于电弧表述正确的是（ ）。

A．电弧延长了电路断开的时间　 B．电弧温度极高 
C．电弧缩短了电路断开的时间   D．电弧发出强烈的弧光

知识类别：3；难度系数：3；答案：ABD

低压断路器常用的灭弧方法有（  ）。

A．六氟化硫灭弧　 B．真空灭弧  C．速拉灭弧 D．长弧切短灭弧

知识类别：3；难度系数：3；答案：BCD

三相短路电流是两相短路电流的（  ）倍。

A．
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知识类别：3；难度系数：3；答案：D

决定触电伤害程度的主要因素是（  ）。

A．电压的高低　 B．电流的大小  C．触电持续的时间   D．人体电阻的大小

知识类别：3；难度系数：3；答案：BC

以下属于基本安全用具的是（  ）。

A．绝缘拉杆　B．绝缘手套　C．绝缘钳　D．临时围栏

知识类别：3；难度系数：3；答案：AC

临时接地线由截面积不小于（  ）平方毫米的多股软铜线和线卡组成。

A．20　B．16　C．25　D．30

知识类别：3；难度系数：3；答案：C

关于接触电阻下面说法不正确的是(  )。
A.由于接触电阻存在，会导致电压损失。
B.由于接触电阻存在，触点温度降低。
C.由于接触电阻存在,触点容易产生熔焊。
D.由于接触电阻存在，触电工作不可靠。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

由于电弧的存在，将导致 (  )。
A.电路的分断时间加长。
B.电路分段时间不变。
C.分断能力提高。
D.电路的分段时间缩短。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A
交流接触器在不同的额定电压下，额定电流(  )。
A. 相同。
B. 不同。
C. 与电压无关。
D. 与电压成正比。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

熔断器的极限分断能力是指在规定的额定电压和额定功率的条件下，能分断的(  )。
A. 额定电流。
B. 最大过载电流。
C. 最大起动电流。
D. 最大短路电流。
知识类别：1；难度系数：1；答案：D
对于接触器线圈过热或烧毁原因不正确的说法是(  )。
A. 线圈匝间短路。
B. 电源电压低。
C. 短路环断裂。
D. 操作频繁。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C
按国标规定，“停止”按钮必须是(  )。
A. 红色。
B. 绿色。
C. 黑色。
D. 蓝色。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A
做为过载保护的热继电器，热元件在其额定电流下运行时(  )。
A. 长期工作不脱扣。
B. 20分钟内脱扣。
C. 40分钟内脱扣。
D. 1小时内脱扣。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A
不属于主令器件的是(   )。
A. 按钮。
B. 选择开关。
C. 铁壳开关。
D. 行程开关。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C
交流接触器静铁芯上设置短路环，目的是(  )。
A. 减小涡流。
B. 减小磁带损耗。
C. 减小振动与噪音。
D. 减小铁心发热。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C

按国标规定，“启动”按钮必须是(  )。
A. 红色。
B. 绿色。
C. 黑色。
D. 蓝色。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B
电压变化的速率大于(   ), 即为电压急剧变化。

A. 1%。
B. 2%。
C. 5%。
D. 10%。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

下列（   ）两种是电气操作中使用的基本安全用具。
A. 绝缘手套、验电器。
B. 绝缘鞋、绝缘站台。
C. 验电器、绝缘夹钳。
D. 绝缘手套、临时遮拦。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

电流路径通过人体（   ）时，其电击伤害程度最大。
A. 肺。
B. 肝脏。
C. 心脏。
D. 胃。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C

互锁电路结构的特点是接触器的线圈与对方接触器的辅助（  ）触点串联。
A. 动合。
B. 常开。
C. 动断。
D. 延时。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C

进网作业电工，应认真贯彻执行（   ）的方针，掌握电气安全技术，熟悉电气安全的各项措施，预防事故的发生。
A. 安全第一，预防为主。
B. 安全重于泰山。
C. 科学技术是第一生产力。
D. 人民电业为人民。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

低压验电笔一般适用于交、直流电压为（    ） V 以下。
A. 220。
B. 380。
C. 500。
D. 1000。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C

施工现场照明设施的接电应采取的防触电措施为（    ）。
A. 戴绝缘手套。
B. 切断电源。
C. 站在绝缘板上。
D. 随意。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

关于接触电阻，下列说法中不正确的是(   )。
A. 由于接触电阻存在，会导致电压损失。
B. 由于接触电阻存在，触点的温度降低。
C. 由于接触电阻存在，触点容易产生熔焊。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

交流接触器在不同的额定电压下，额定电流（   ）。
A. 相同。
B. 不相同。
C. 与电压无关。
D. 与电压成正比。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

熔断器的额定电流与熔体的额定电流的关系为（    ）。
A. 熔断器额定电流大于熔体额定电流。
B. 熔断器定电流小于熔体额定电流。
C. 无关系。
D. 额定电流小于等于熔体的额定电流。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

电压继电器的线圈与电流继电器的线圈相比，具有的特点是电压继电器（    ）。
A. 线圈与被测电路串联。
B. 线圈匝数多、导线细、电阻大。
C. 线圈匝数少、导线粗、电阻小。
D. 圈匝数少、导线粗、电阻大。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

甲乙两个接触器，欲实现互锁控制，则应（   ）。
A. 在甲线圈电路串入乙动断触点。
B. 在乙线圈电路串入甲动断触点。
C. 在两线圈电路中互串对方动断触点。
D. 在两线圈电路中互串对方动合触点。
知识类别：1；难度系数：1；答案：C

甲乙两个接触器，若要求甲工作后方允许乙接触器工作，则应（   ）。
A. 在乙线圈电路中串入甲动合触点。
B. 在甲线圈串入乙动合触点。
C. 在甲线圈电路串入乙动断触点。
D. 在甲线圈串入乙动合触点。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

下列电器中不能实现短路保护的是（   ）。
A. 熔断器。
B. 热继电器。
C. 过电流继电器。
D. 空气开关。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

三相笼型异步电动机常用的的保护措施不包含(  ) 保护。
A. 零压。
B. 过压。
C. 短路。
D. 过载。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

常用的点动控制电路不能由(  ) 构成点动电路。
A. 复合按钮。
B. 转换开关。
C. 中间继电器。
D. 时间继电器。
知识类别：1；难度系数：1；答案：D

常用的点动控制电路不需要考虑的保护措施有（   ）。
A. 过载。
B. 过流。
C. 短路。
D. 限位。
知识类别：1；难度系数：1；答案：A

下列电器中不能实现短路保护的是（   ）。
A. 熔断器。
B. 热继电器。
C. 过电流继电器。
D. 空气开关。
知识类别：1；难度系数：1；答案：B

在接触器的铭牌上常见AC3，AC4等字样，它们代表（    ）。
A. 生产厂家代号。
B. 使用类别代号。
C. 国标代号。
D. 电压级别代号。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

断电延时型时间继电器，它的延时动合触点（    ）。
A. 延时闭合的动合触点。
B. 瞬动动合触点。
C. 瞬时闭合，延时断开的动合触点。
D. 延时闭合瞬时断开的动合触点。
知识类别：1；难度系数：2；答案：C

欲增大电压继电器的返回系数，应采取的办法是（    ）。
A. 减小非磁性垫片的厚度。
B. 增加非磁性垫片的厚度。
C. 增加衔铁释放后的气隙。
D. 减小吸合后的气隙。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

交流电压继电器和直流电压继电器铁心的主要区别（    ）。
A. 交流电压继电器的铁心是由彼此绝缘的硅钢片叠压而成，而直流电压继电器则不是。
B. 直流电压继电器的铁心是由彼此绝缘的硅钢片叠压而成，而交流电压继电器则不是。
C. 交流电压继电器的铁心是由整块软钢制成，而直流电压继电器则不是。
D. 交，直流电压继电器的铁心都是由整块软刚制成，但其大小和形状不同。
知识类别：1；难度系数：2；答案：A

熔断器的保护特性是（   ）的。
A. 正时限 。
B. 反时限 。
C. 瞬时动作。
D. 无时限。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

刀开关与断路器串联安装使用时，拉闸顺序是（    ）。
A. 先断开刀开关后断开断路器。
B. 先断开断路器后断开刀开关。
C. 同时断开刀开关和断路器。
D. 无先后顺序要求。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

过电流继电器描述正确的是（    ）。
A. 过电流继电器整定值的镇定范围为1.1-3.5倍额定电流。
B. 过电流继电器整定值的镇定范围为1.1-1.6倍额定电流。
C. 过电流继电器整定值的镇定范围为1.1-5.7倍额定电流。
D. 为了避免故障发生，一般需要手动复位。
知识类别：1；难度系数：2；答案：A

当电压过高时,电动机可能（    ）。
A. 不能启动。
B. 堵转。
C. 烧毁绕组。
D. 无先后顺序要求。
知识类别：1；难度系数：2；答案：C

现有两个交流接触器，它们的型号相同，额定电压相同，若需要同时通电，则在电气控制线路中其线圈应该（    ）。
A. 串联连接。
B. 并联连接。
C. 既可串联也可以并联连接。
D. 不能确定。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

电磁机构的吸力特性与反力特性的配合关系式（    ）。
A. 反力特性曲线应在吸力特性曲线下方且彼此靠近。
B. 反力特性曲线应在吸力特性曲线上方且彼此靠近。
C. 反力特性曲线应在原理吸力特性曲线下方。
D. 反力特性曲线应在原理吸力特性曲线上方。
知识类别：1；难度系数：2；答案：A

按下复合按钮时（    ）。
A. 常开触头先闭合。
B. 常闭触头先断开。
C. 常开常闭同时动作。
D. 无法判断。
知识类别：1；难度系数：2；答案：B

延时要求不高，电源电压波动较大的场合，应选用（    ）。
A. 空气阻尼式时间继电器。
B. 晶体管式时间继电器。
C. 电动式时间继电器。
D. 上述三种都不适合。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

若把线圈额定电压220V的交流接触器线圈接在直流220V电路中，其后果是（    ）。
A. 烧毁线圈。
B. 接触器不能吸合。
C. 接触器吸合不实振动。
D. 可以正常使用。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

低压断路器中热脱扣器的作用是（    ）。
A. 短路保护。
B. 过载保护。
C. 漏电保护。
D. 缺相保护。
知识类别：1；难度系数：3；答案：B

对于频繁启动的异步电动机，应当选用的控制电器是（    ）。
A. 铁壳开关。
B. 低压断路器。
C. 接触器。
D. 转换开关。
知识类别：1；难度系数：3；答案：C

交流接触器控制电动机运行，可以点动而不能连续运行，其原因可能在于（    ）。
A. 线圈断线。
B. 线圈匝间短路。
C. 常开辅助触点未闭合。
D. 常闭辅助触点未闭合。
知识类别：1；难度系数：3；答案：C

低压断路器的过载脱扣整定电流应（  ）负载工作电流。

A. 大于。
B. 小于。
C. 等于。
D. 视情况而定。
知识类别：1；难度系数：3；答案：C

下列对固态继电器描述不正确的是（    ）。
A. 是一种无触点通断的电子开关。
B. 对外界干扰小，抗干扰能力强。
C. 一般是用在可靠性较高的工作场合。
D. 固态继电器仅可使用在直流环境中。
知识类别：1；难度系数：3；答案：D

下面是继电器与接触器的区别，不正确的是（    ）。
A. 继电器一般控制小电流电路，接触器用于主电路中。
B. 接触器有灭弧装置，而继电器没有。
C. 继电器一般只能对电压的变化做出反映，而接触器可在各种电量或非电量下动作。
知识类别：1；难度系数：3；答案：C

为了减小接触电阻，下列做法中不正确的是（    ）。
A. 在静铁心的端面上嵌有短路铜环。
B. 加一个触点弹簧。
C. 触点接触面保持清洁。
D. 在触点上镶一块纯银块。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

通电延时型时间继电器，它的动作情况是（    ）。
A.  线圈通电时触点延时动作，断电时触点瞬时动作。
B.   线圈通电时触点瞬时动作，断电时触点延时动作。
C.   线圈通电时触点不动作，断电时触点瞬时动作。
D.  线圈通电时触点不动作，断电时触点延时动作。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

关于接触电阻，下列说法不正确的是（    ）。
A.  由于接触电阻的存在，会导致电压损失。
B.  由于接触电阻的存在，触点的温度降低。
C.  由于接触电阻的存在，触点容易产生熔焊现象。
D.  由于接触电阻的存在，触点工作不可靠。
知识类别：1；难度系数：3；答案：B

过载保护是（  ）保护中的一种。
A. 过电流 。
B. 过电压。
C. 短路。
D. 转换开关。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

（  ）保护装置要求具有反时限特性，且不会受电动机短时过载冲击电流或短路电流的影响而瞬时动作。
A. 过载。
B. 短路。
C. 过电压。
D. 欠电压。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A
通常（  ）保护是在线圈两端并联一个电阻，电阻串电容或二级管串电阻，以形成一个放电回路，实现对电路的保护。
A. 过电流 。
B. 过电压。
C. 短路。
D. 过载。
知识类别：1；难度系数：3；答案：B

接触器具有（  ）保护功能。
A. 欠电压 。
B. 欠电流。
C. 过电压。
D. 过电流。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A
过载保护是（  ）保护中的一种。
A. 过电流 。
B. 过电压。
C. 短路。
D. 转换开关。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A

双轮旋转式行程开关为（　）。
A. 自动复位式 。
B. 非自动复位式。
C. 自动或非自动复位式。
知识类别：1；难度系数：3；答案：Ｂ

（　）是直流接触器发热的主要器件。
A. 铁芯 。
B. 线圈。
C. 触头。
知识类别：1；难度系数：3；答案：Ｂ
一般情况下，可通过调节（　）来整定电流继电器的动作值。
A. 反作用弹簧的反作用 。
B. 线圈匝数。
C. 铁芯和衔铁的距离。
知识类别：1；难度系数：3；答案：Ａ
频敏变阻器的等效阻抗随着频率的减小而（　）。
A. 增大 。
B. 减小。
C.　不变。
知识类别：1；难度系数：3；答案：Ｂ

热继电器在使用时，其热元件应与电动机的定子绕组（  ）。
A. 串联 。
B. 并联。
C. 既可并联也可串联。
知识类别：1；难度系数：3；答案：A
（SIMENS 应用部分多选）

关于下面程序的叙述中正确的是: （   ）

[image: image64.png]




A. 当I0.0为“1”时定时器开始计时

B. 当I0.0状态为“1”持续3s后T37线圈变为“1”

C. 当I0.0为“0”时定时器复位

D. PLC失电后T37当前值寄存器的内容及触点状态均可保持

知识类别：4；难度系数：1；答案：A、B、C

下面关于S7-200系列PLC的触点串联指令A、AN的叙述中正确的是: （   ）

A. A、AN指令用于单个触点的串联连接，串联的数不能超过5个。

B. A常用于串联常开触点。

C. AN常用于串联常闭触点。

D. 在OUT指令之后，可以通过串联触点对其它线圈进行驱动。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B、C

下面关于S7-200系列PLC的LPP指令的叙述中正确的是: （   ）

A.是出栈指令

B. 使用一次该指令，便将此刻的中间运算结果送入堆栈的第一层，而将原来存在堆栈的第一层数据移往堆栈的下一层

C. 读出栈存储器最上层的最新数据，此时堆栈内的数据不移动

D. 读出栈存储器最上层的数据，其余数据顺次向上移动一层，出栈的数据从栈存储器中消失

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C、D

下面关于S7-200系列PLC的置位与复位指令的叙述中正确的是: （   ）

A. S为置位指令，使线圈接通保持

B. R为复位指令，使线圈断开复位

C. 对同一操作软元件，S、R可多次使用，不限次数，但最后执行者有效

D. 可以用R指令对数据寄存器D的内容清零

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、C、D

下面关于S7-200系列PLC的脉冲输出指令的叙述中正确的是: （   ）

A. P是上升沿微分输出指令

B. N是下降沿微分输出指令

C. P指令使操作软元件在输入信号上升沿时产生一个可调周期的脉冲输出

D. N指令则使操作软元件在输入信号下降沿产生一个可调周期的脉冲输出

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B

关于下面梯形图程序的分析中正确的是: （   ）

[image: image65.png]o L1




A. 若VW100、VW200、VW300的值分别为80、20、50，当I0.0为“ON”时，VW300的值变为100

B. 若VW100、VW200、VW300的值分别为80、20、50，当I0.0为“ON”时，VW100的值变为70

C. 若VW100、VW200、VW300的值分别为80、20、50，当I0.1为“ON”时，VW300的值变为60

D. 若VW100、VW200、VW300的值分别为80、20、50，当I0.1为“ON”时，VW100的值变为30

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C

关于下面梯形图程序的叙述中不正确的是: （   ）
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A. 若C0的值为80，则当I0.0为“ON”时，Q0.0接通

B. 若C0的值为110，则当I0.0为“ON”时，Q0.0接通

C. 若C0的值为120，则当I0.0为“ON”时，Q0.0接通

D. 若C0的值为200，则当I0.0为“ON”时，Q0.0接通

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C、D

某控制要求，当第一次按下按钮SB时，指示灯L亮，当第二次按下按钮SB时，指示灯L灭。下列程序中能实现此功能的有：（   ）

A.
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B.
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C.
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D.
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知识类别：4；难度系数：3；答案：A、B 、D

下面关于S7-200系列PLC的并联电路块串联指令ALD的叙述中正确的是:

A. ALD指令需要带操作软元件

B.当分支并联电路块与前面的电路块串联连接时，使用ALD指令

C. 分支起点用LD、LDI指令，并联电路块结束后使用ALD指令表示

D. 若多个并联电路块按顺序和前面的电路串联连接时，则ALD指令的使用次数不受限制

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C

下列关于S7-200系列PLC中步进指令的描述正确的是： (   )

A. S7-200系列PLC中步进指令包括S和R，两条指令不需配合使用。

B.步进指令的操作对象只能是状态继电器S。

C.步进指令后面连接的触点用LD指令。

D. S7-200系列PLC设计顺序控制梯形图时，只能用步进梯形图。

知识类别：4；难度系数：2；答案：B、C

下列程序中能实现电机长动控制的有：（   ）

B． LD      I0.0 

O       Q0.0

AN      I0.1

=       Q0.0

C. LD      I0.0

S       Q0.0 , 1

LD      I0.1

R       Q0.0 , 1

C.  LD      I0.0

AN     I0.1

AN     Q0.0

=       Q0.0

D.  LD      I0.0

O       Q0.0

=       Q0.0

LD      I0.1

R       Q0.0 , 1

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、D

关于S7-200系列PLC计数器，下列说法中正确的有：（   ）

A.计数器C都具有断电保持功能，PLC断电后计数器当前值保持不变。

B. 计数器C都具有断电保持功能，驱动信号断开后当前值保持不变。

C.S7-200系列PLC内计数器是无限的，想用多少有多少。

D. S7-200系列PLC内计数器有16位加计数器、32加/减位计数器和高速计数器三种。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B、D

已知步进梯形图转换成指令表，错误的有：（   ）
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B． LD    SM0.0

A     I0.0

=     Q0.0

LD    I0.1

S     Q0.1,1

B. LD    SM0.0

LPS

   A     I0.0

   =     Q0.0

   LPP   

   A       I0.1

   S       Q0.1,1

C. LD      SM0.0

   LPS

   LD      I0.0

   =       Q0.0

   LPP

   LD      I0.1

   S       Q0.1,1

D. LD      SM0.0

   LD      I0.1

   =       Q0.0

   LD      I0.1

   S       Q0.1,1

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C、D

关于下列程序的说法，正确的有：（    ）
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A.当I0.0第一次接通时，Q0.0的状态为1。

B.当I0.0第二次接通时，Q0.0的状态为1。

C.当I0.0第三次接通时，Q0.0的状态为1。

D.当I0.0第四次接通时，Q0.0的状态为1。

知识类别：4；难度系数：3；答案：A、B

下列编程元件中，LD指令能操作的编程元件有：（    ）

A. I、Q 

B.M、C 

C.T、S

D.V、L

知识类别：4；难度系数： ；答案：A、B、C

下列编程元件中，OUT指令能操作的编程元件有：（    ）

A.I、Q 

B.M、C 

C.T、S

D.V、L

知识类别：4；难度系数： ；答案： B、C

下列编程元件中，STL指令不能操作的编程元件有：（    ）

A.I、Q 

B.M、C 

C.T、V、L

D.S

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

下列编程元件中，S指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Q 

B.M、S 

C.T、C

D.V、L

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

下列编程元件中，EU和ED指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Q 

B.M、S 

C.T、C

D.V、L

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

下列编程元件中,ED指令能操作的编程元件有：（    ）

A.Q 

B.M、S 

C.T、C

D.V、L

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

关于栈存取指令，下列说法中正确的有：（   ）

A.S7-200系列PLC内栈存取指令一共与三条，分别是LPS、LRD、LPP。

B.对于同一个栈存取点LPS、LRD、LPP三个指令可以重复无限制使用。

C. 对于同一个栈存取点LPS、LPP只能使用一次，且必须配合使用。

D. 对于同一个栈存取点LRD可以多次使用，但不是无限制的。

知识类别：4；难度系数：3；答案： A、C、D

在步进指令中，与STL相连的起始触点要使用（   ）指令与母线相连。
A.LD        B.A       C.O     D.LDI

知识类别：4；难度系数：  ；答案： A、D

下列哪些是步进指令的特点的是（   ）。

A. 转移源自动复位功能

B. 允许双重输出

C. 主控功能

D. 逻辑功能

知识类别：4；难度系数：  ；答案： A、B、D

下列哪些属于定时器的定时精度：（   ）

A.1ms 

B.10ms

C.100ms

D.1min

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C

计数器C可以实现哪些功能：（   ）

A.可实现16位加计数。

B. 可实现32位加减计数。

C. 可实现高速计数。

D.与定时器配合实现定时范围的扩展。

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

顺序功能图的基本结构包括以下哪些部分：（   ）

A.步

B.转移方向

C.转移条件

D.动作

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

（SIMENS 应用部分单选）
下面时序图所对应的梯形图程序为：（  ）
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B.
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知识类别：4；难度系数：3；答案：C

下面梯形图程序中，能完成下面功能的是：(  )

功能描述：当I0.0、I0.1均接通且I0.2断开时，Q0.0接通。
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知识类别：4；难度系数：1；答案：B

下面梯形图程序的时序图描述正确的是：(   )
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知识类别：4；难度系数：2；答案：A

下面指令中能实现1s定时的为：(   )

A. LD I0.0

   TON T37, +1

B. LD I0.0

   TON T33, +10

C. LD I0.0

   TON T42, +100

D. LD I0.0

   TON T55, +10

知识类别：4；难度系数：2；答案：D

下面程序中，若CO的当前值为5，则I0.0变“ON”后，Q0.0、Q0.1、Q0.2的状态分别为：(   )
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A. Q0.0为0、Q0.1为0、Q0.2为1        B. Q0.0为1、Q0.1为0、Q0.2为0

C. Q0.0为0、Q0.1为1、Q0.2为0        D. Q0.0为1、Q0.1为0、Q0.2为1

知识类别：4；难度系数：2；答案：B

下面程序中，若VB0的值为5，则I0.0变“ON”后，Q0.0～Q0.3的值分别为：
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A. 1、0、0、0     B.1、0、0、1      C.1、0、1、0       D. 1、0、1、1

知识类别：4；难度系数：2；答案：C

下面梯形图程序所对应的指令表程序为:
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知识类别：4；难度系数：1；答案：C

PLC 的输入模块一般使用(   )来隔离内部电路和外部电路。

A光电耦合器 
B继电器
  C传感器
D电磁耦合


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

可编程控制器的工作过程分（   ）阶段。

A两个
   B三个
 C四个
  D五个


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，既可以驱动交流负载又可以驱动直流负载的是（   ）。


A晶体管输出接口


B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口


D任意接口


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

为了防止去电后RAM中的内容丢失，PLC使用了（   ）。


A.ROM
    B.EEPROM
     C.PROM   
D.都不对

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC设计规范中,RS232通讯距离是（  ）。


A.1300M   
B.200M
    C.30M
        D.15M


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLCRS485专用通讯模块通讯距离是（  ）。


A.1300M 
B.200M
C.500M
 D.50M 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，不能驱动交流负载的是（  ）。


A晶体管输出接口
    B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口
     D都不能

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

并联一个动断的触点用下列哪一个指令(       )


A.O


B. A 

 
C.AN


D.ON
  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

DEC指令是（       ）。


A.加1指令
B减1指令
 C乘1指令   D.
除1指令


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏实现数值输入时,要对应PLC内部（  ）。


A.输入点
 B.输出点 C.
数据存贮器   D.
定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

触摸屏实现按钮输入时,要对应PLC内部（  ）。


A输入点 
B内部辅助继电器 
C数据存贮器 
D定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏不能替代统操作面板哪个功能（  ）。


A手动输入常开按钮
B数值指拔开关
C急停开关  D
LED信号灯

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

PLC的输出器件中应用最广泛的是（   ）。

 
 A继电器输出
B晶体管输出
 C晶闸管输出
D晶体管和晶闸管

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC在选择电源时应优先选用（   ）。

 
A. 220V AC
 B. 110V AC
 C.24V DC 
D.380V AC


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

左、右循环移位指令是（      ）。


 A.RCL与RCR 
B. ROL与ROR 
C.SFTL与SFTR
D. WSFL与WSFR


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC控制系统包括（       ）两部分。


A继电器与PLC  B.
PLC与程序
C.硬件与软件
 D.I/O分配与梯形图


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

顺序功能图的三要素是指（       ）。


A步、顺序、状态 
B顺序、状态、条件 

C.状态、转换、动作
D步、转换、动作

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

流程的跳转和重复都使用哪一条指令（   ）。


A.RST
B.OUT
C.STL 
D.RET
知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC是一个应用于工业控制环境下的特殊的工业控制计算机，其抗干扰能力优于一般的计算机。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC 结构的选择，在相同功能和相同 I/O 点数的情况下，整体式 PLC 比模块式 PLC 价格低。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与左母线相连的只能是各元件的触点或功能块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与右母线相连的只能是线圈或功能块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

顺序功能图的五要素是：步、有向连线、转换、转换条件和动作。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC的I/O点数是指PLC的I/O接口所能接受的输入信号个数和输出信号个数的

总和。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

I/O点数为256点以下的为小型PLC。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用SUB指令可进行两个数的相加运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

模拟量输入与输出的分辨率与位数有关，通常由8、10、12位等，位数越高分辨率越高，速度越快。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

S7-200系列PLC可进行间接寻址的存储器是I、Q、M、S、T及C。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于直流负载。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC不能进行算数运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

OUT指令不能驱动辅助继电器M。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

OUT指令不能驱动输入继电器I。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用EU指令时，元件Q或M仅在输出接通后一个扫描周期动作。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用EU指令时，元件Q或M仅在输出接通后一直接通。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

利用步进指令编程时初始状态必须编在其他状态之前。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC输出使用的DC24V电源要另外准备负载。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在s7-200系列PLC中，逻辑取指令是：（   ）

A.LD          B.LDN       C.A         D.NOP

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在s7-200系列PLC中，逻辑取反指令是：（   ）

A.LD          B. NOT       C.NOP      D. LDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在s7-200系列PLC中，与指令是：（   ）

A.LD          B.LDN       C.A       D.AN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在s7-200系列PLC中，与反指令是：（   ）

A.ALD         B.LDN       C.A         D.AN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在s7-200系列PLC中，或指令是：（   ）

A.OLD          B.O      C.ON         D.ALD

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在s7-200系列PLC中，或非指令是：（   ）

A.OLD          B.O       C.ON         D.ALD

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在s7-200系列PLC中，或块指令是：（   ）

A.OLD          B.O       C.ON         D.ALD

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在s7-200系列PLC中，与块指令是：（   ）

A.OLD          B.O       C.ON         D.ALD

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在s7-200系列PLC中，置位指令是：（   ）

A.SCR          B.S       C.R         D.RET

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在s7-200系列PLC中，复位指令是：（   ）

A.SCR          B.S       C.RET          D.R 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在s7-200系列PLC中，步进开始指令是：（   ）

A.STL          B.SCR       C.SCRT        D.SCRE 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在s7-200系列PLC中，步进转移指令是：（   ）

A.STL          B.SCR       C.SCRT        D.SCRE

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在堆栈操作指令中（   ）是进栈指令。

A.LPS          B.LRD       C.LPP         D.LDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在堆栈操作指令中（   ）是读栈指令。

A.LPS          B.LRD       C.LPP         D. LDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在堆栈操作指令中（   ）是出栈指令。

A.LPS          B.LRD       C.LPP         D.LDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

表示主控区开始的指令是（   ）

A.JMP          B.RUN      C.SBR         D.WDR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

表示主控区无条件结束的指令是（   ）

A.STOP         B.WDR      C.END         D.MEND

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

要使定时器T、计数器C等元件中的状态位清零，可使用那一条指令(      )。

A.RET          B.RST       C.MRD         D.MCR

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

比较指令CMP的源操作数S1、S2比较的运算符有几（   ）种。

A.2            B.4         C.6           D.8  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

下列选项哪一个不属于PLC的编程系统？(   )

A. 基本指令系统

B. 步进顺控指令系统 

C. 梯形图指令系统

D. 功能指令系统 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

顺序功能图的三要素是指（       ）。

A. 步、顺序、状态

B. 顺序、状态、条件 

C. 状态、转换、动作

D. 步、转换、动作

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

[image: image85.png]B Ite ®#BE ZFW e

[SINATIC LAD]

Al TAD 9@ #BHw

[osa@n|sme|o|[Bm(sx|ss B = [@rRPe|ssss 5]

[ 4% % B [z 2 o[k o

o

EL=ECH 23 14 5 B 7 B 19 A0 1 q2 T3 T4 95 116 7 18] 1801 2001
) s S EEEE | wiea R
5 CPU 221 REL 0110 TEwe
TEMP
TEMP
TEMP
A& FEna =
FIRRER
100 101 o0, _
T '
it { )
o1
L fror——C >
B2
B3
I D\zees SER0 AT 07 JLel

s




在                        的指令中，如条件成立，则AC0的内容应是（   ）。

A.VW0            B.VW2         C.VW0+VW2           D.VW0-VW2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C
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在                        的指令中，如条件成立，则VD4的内容应是（   ）。

A.VD0/VD2       B.VD0*VD2       C.VD0+VD2         D.VD0-VD2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D
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在                        的指令中，如条件成立，则VD4的内容应是（   ）。

A.VW0/VW2       B.VW0*VW2       C.VD0/VD2       D.VD0*VD2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B
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在                        的指令中，如条件成立，则VD4的内容应是（   ）。

A.VD0/VD2       B.VD0*VD2        C.VD0+VD2        D.VD0-VD2  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在STL指令中，如S1原处于接通的状态，当转移条件成立后，使S2接通，那么S1应是（   ）

A.接通           B.复位      C.状态由S2下步决定      D.不定  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

（SCHNEIDER 应用部分单选）
下面时序图所对应的梯形图程序为：（  ）


[image: image53.png]#10.0,
w101

w2 ]
X0 ml mn

wo [T






[image: image54.wmf]D.

C.

B.

A.

%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%I0.2

%I0.3

%I0.0

%Q0.0

%I0.3

%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%I0.2

%I0.3

%I0.3

%I0.2

%Q0.0

%I0.1

%I0.0

%I0.1

%I0.2


知识类别：4；难度系数：3；答案：C

下面梯形图程序中，能完成下面功能的是：(  )

功能描述：当%I0.0、%I0.1均接通且%I0.2断开时，%Q0.0接通。
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知识类别：4；难度系数：1；答案：B

下面梯形图程序的时序图描述正确的是：(   )


[image: image56.wmf]%Q0.1

%Q0.0

%Q0.0

%I0.1

%I0.0


A．

[image: image89.png]IHE GED BEQ IO

© TAED

W EHW

|0=8 8n sme|o BH 2

[ ][> =

RG]

EL=EGH
) st
8 CPU 221 REL 110

EEREE L | B

2

T 5 E 7§

5

A0 11 1200 13 141 15 1 16 1 17' 1 18] 181 20

R EEEE | BERE TR
TEP
TEMP
TEMP
TEMP
BEER
R 1
oo
e N
woqmt  outfvos
o2z
R 2
B3
I
D D\E®E £ s8R0 AINT 0/ el

INT_0 (NTO)
oA = 24 CFB) , 0B

s




%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%Q0.1

B．

[image: image90.png]IHE GED BEQ IO

© TAED

W EHW

IEEEIEIE TR

R EE RG]

=@

W
) st
8 CPU 221 REL 110

e 4% % B[z 2o faroD

AR N (sRAN

A B
23 RN SRS KRR AR TR NS TN RN S A XN TS N A TN I T
S EEEE | wiea R
TEWP
TEWP
TEWP
TEWP
& 1 =
MUL o
en eng |
wvwodmt outfvps
vw2dng
B2
B3
[ D D\x#e fsER0 A N0/ lLel |

s




%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%Q0.1

C．

[image: image91.png]IHE GED BEQ IO

© TAED

W EHW

|0=8 8B 0 2 0le BH 2

=[ua[E[]> =

RG]

e 4% % B[z 2o faroD

S@mE
) s 2 —
8 cPu 221 RELoL10 P2 R R R AN A KON TN X P A S DR T RS ) I O
R EEEE | BERE TR
TEP
TEMP
TEMP
TEMP
1 -~
ADD_I b
o enol—
o it outfaco
iz
R 2
B3
(D D\E®E £ s8R0 AN o/ el
<aR ntaRn £l
itk M@z @A oS




%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%Q0.1

D．

[image: image92.png]IHE GED BEQ IO

© TAED

W EHW

|0=8 8B 0 2 0le BH 2

zjuaB]> = |mRRR|v s et s =]

=@

W
) st
8 CPU 221 REL 110

EERE R B

AR N (sRAN

A B
23 RN SRS KRR AR TR NS TN RN S A XN TS N A TN I T
S EEEE | wiea R
TEWP
TEWP
TEWP
TEWP
& 1 =
SUB_DI o
en eng |
woodim outfvps
o
B2
R%3 |
[ D D\x#e fsER0 A N0/ lLel |

s




%I0.0

%I0.1

%Q0.0

%Q0.1

知识类别：4；难度系数：2；答案：A

下面指令中能实现定时器%TM1时长为2min定时的为：(   )

A. LD %I0.0

   [%TM1.P:=20]

B. LD %I0.0

   [%TM1.P:=120]

C. LD %I0.0

   [%TM1.P:=1200]

D. LD %I0.0

   [%TM1.P:=2]

知识类别：4；难度系数：2；答案：D

下面程序中，若%MW1的值为10，则%I0.0变“ON”后，%Q0.0、%Q0.1、%Q0.2的状态分别为：(   )
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A. %Q0.0为0、%Q0.1为0、%Q0.2为1  B. %Q0.0为1、%Q0.1为0、%Q0.2为0

C. %Q0.0为0、%Q0.1为1、%Q0.2为0  D. %Q0.0为1、%Q0.1为0、%Q0.2为1

知识类别：4；难度系数：2；答案：B

下面程序中，若%KW0的值为5，则%I0.0变“ON”后，%Q0.0～%Q0.3的值分别为：


[image: image58.wmf]%Q1:6  :=  
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A. 1、0、0、0        B. 1、0、0、1         C. 1、0、1、0        D. 1、0、1、1

知识类别：4；难度系数：2；答案：C
下面梯形图程序所对应的指令表程序为:
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知识类别：4；难度系数：1；答案：C

已知%MW1和%MW2的数据都为64；%I0．0的波形及要执行程序如下图，执行后%MW1、%MW2的数据分别为：
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A. 4、4    B. 不确定、不确定   C. 不确定、4   D. 4、不确定

知识类别：4；难度系数：3；答案：D

下面程序中，能完成将%MW1的最低位保留其余位清零功能的是：
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知识类别：4；难度系数：3；答案：D

TWIDO系列PLC中， %M0:4表示：

A. %M0、%M1、%M2、%M3         B. %M0         C. %M0、%M1       

D. %M0、%M1、%M2、%M3、%M4

知识类别：4；难度系数：2；答案：A

PLC 的输入模块一般使用(   )来隔离内部电路和外部电路。

A光电耦合器 
B继电器
  C传感器
D电磁耦合


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

可编程控制器的工作过程分（   ）阶段。

A两个
   B三个
 C四个
  D五个


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，既可以驱动交流负载又可以驱动直流负载的是（   ）。


A晶体管输出接口


B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口


D任意接口


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

为了防止去电后RAM中的内容丢失，PLC使用了（   ）。


A.ROM
B.EEPROM
C.PROM 
D.都不对

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC设计规范中,RS232通讯距离是（  ）。


A.1300M 
B.200M
 C.30M
     D.15M


知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLCRS485专用通讯模块通讯距离是（  ）。


A.1300M 
B.200M
C.500M
 D.50M 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

PLC的输出接口中，不能驱动交流负载的是（  ）。


A晶体管输出接口
    B双向晶闸管输出接口


C继电器输出接口
     D都不能

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

并联一个动断的触点用下列哪一个指令(       )


A.OR


B. AND 

 
C.ANDN


D.ORN
  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

要使计数器%C等元件中的当前值内容清零，“1”信号应给哪一端 (      )。


A.R


B.S


C.CU


D.CD  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

DEC指令是（       ）。


A.加1指令
  B减1指令
 C乘1指令   D.
除1指令


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏实现数值输入时,要对应PLC内部（  ）。


A.输入点
 B.输出点 C.
数据存贮器   D.
定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

触摸屏实现按钮输入时,要对应PLC内部（  ）。


A输入点 
B内部辅助继电器 
C数据存贮器 
D定时器

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

触摸屏不能替代统操作面板哪个功能（  ）。


A手动输入常开按钮
B数值指拔开关
C急停开关  D
LED信号灯

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

PLC的输出器件中应用最广泛的是（   ）。

 
 A继电器输出
B晶体管输出
 C晶闸管输出
D晶体管和晶闸管

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC在选择电源时应优先选用（   ）。

 
A. 220V AC
 B. 110V AC
 C.24V DC 
D.380V AC


知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

左、右循环移位指令是（      ）。


 A.RCL与RCR 
B. ROL与ROR 
C.SHL与SHR
D. RL与RR


知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC控制系统包括（       ）两部分。


A继电器与PLC  B. PLC与程序
C.硬件与软件
 D.I/O分配与梯形图


知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

顺序功能图的三要素是指（       ）。


A步、顺序、状态 
B顺序、状态、条件 

C.状态、转换、动作
D步、转换、动作4

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D
流程的跳转使用哪一条指令（   ）。


A.NOP
B.JMP
C.SRn 
D.RET
知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC是一个应用于工业控制环境下的特殊的工业控制计算机，其抗干扰能力优于一般的计算机。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC 结构的选择，在相同功能和相同 I/O 点数的情况下，整体式 PLC 比模块式 PLC 价格低。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与左母线相连的只能是各元件的触点或功能块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

与右母线相连的只能是线圈或操作块。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

顺序功能图的五要素是：步、有向连线、转换、转换条件和动作。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC的I/O点数是指PLC的I/O接口所能接受的输入信号个数和输出信号个数的总和。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

I/O点数为256点以下的为小型PLC。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用REM指令可进行两个数的求余运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

模拟量输入与输出的分辨率与位数有关，通常由8、10、12位等，位数越高分辨率越高，速度越快。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中能取其上升沿或下降沿的是%I、%Q、%M。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于直流负载。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC不能进行算术运算。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

ST指令不能驱动辅助继电器%M。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

ST指令不能驱动输入继电器%I。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

使用LDR指令时，元件%I或%M仅在其从‘OFF’变成‘ON’之后输出一个扫描周期的“ON”信号。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A
使用LDR指令时，元件%I或%M仅在其从‘OFF’变成‘ON’之后一直接通。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

鼓形控制器在使用之前必须设置好相应的控制位。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

PLC输出使用的DC24V电源要另外准备。该说法（   ）

A.对      B.错    

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，逻辑加载指令是：（   ）

A.LD          B.N       C.AND         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，逻辑取反指令是：（   ）

A.LD          B.N       C.AND         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，与指令是：（   ）

A.LD          B.N       C.AND         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在三施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，与反指令是：（   ）

A.LD         B.N       C.AND         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，或指令是：（   ）

A.AND          B.OR       C.ORN         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，或非指令是：（   ）

A.AND          B.OR       C.ORN         D.ANDN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，表示功能块开始指令是：（   ）

A.BLK          B.OR       C.END_BLK         D.OUT_BLK

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A
在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，表示功能块输出指令是：（   ）

A.BLK          B.OR       C.END_BLK         D.OUT_BLK

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D
在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，鼓形控制器最大步数是：（   ）

A.4          B.8       C.16         D.32

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，鼓形控制器当前步号是：（   ）

A.%DRi．V          B.%DRi．P       C.%DRi．F         D.%DRi．S

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，定时器%TM2的时基不能是：（   ）

A.1ms          B.10ms       C.100ms         D.1min

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在施耐德NEZA或TWIDO系列PLC中，表示计数器计数已到的是：（   ）

A.%C0．V          B.%C0．D       C.%C0．E         D.%C0．F

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

在堆栈操作指令中（   ）是进栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MW

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

在堆栈操作指令中（   ）是读栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MW

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在堆栈操作指令中（   ）是出栈指令。

A.MPS          B.MRD       C.MPP         D.MW

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

表示子程序开始的指令是（   ）

A.%Li          B.SRi       C.JMP         D.SQRT

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

表示子程序结束的指令是（   ）

A.NOP          B.END       C.RETURN        D.RET

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

要调整定时器%TM3的定时时间，可修改的参数是(      )。

A.TYPE          B.%TM3．P       C.%TM3．V         D.IN

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

比较块内的条件不成立时，其对应的逻辑值为（   ）。

A.2            B.1         C.0           D.ON  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

下列选项哪一个不属于PLC的编程系统？(   )

A. 基本指令系统

B. 步进顺控指令系统 

C. 梯形图指令系统

D. 功能指令系统 

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

顺序功能图的三要素是指（       ）。

A. 步、顺序、状态

B. 顺序、状态、条件 

C. 状态、转换、动作

D. 步、转换、动作

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

%MW1和%MW2原来的值分别是：30、20在[%MW1：=%MW1 +%MW2] 的指令中，如条件成立，则%MW1的内容应是（   ）。

A.20            B.30         C.50           D.10  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：C

算术运算指令中，求两数差值的代码或符号是（   ）。

A.SUB            B.SUBB         C.DEC           D. －  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：D

在比较指令中，不会出现的符号是（   ）。

A.>            B.= =         C.>=           D.<>  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：B

在[%MW1 ：= BTI  %MW2] 的指令中，如条件成立，则%MW1的内容应是（   ）。

A. %MW2（BCD码）转换成二进制数

B.%MW2（二进制）中的数据转换成格雷码

C. %MW2中数据的平方根

D. %MW2与原%MW1中的数据之积  

知识类别：4；难度系数：  ；答案：A

（SCHNEIDER 应用部分多选）
关于下面程序的叙述中正确的是: （   ）
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A. 当%I0.0为“1”时定时器开始计时

B. 当%I0.0状态为“1”持续1s后TM0线圈变为“1”

C. 当%I0.0为“0”时定时器复位

D. PLC失电后TM0当前值寄存器的内容及触点状态均可保持

知识类别：4；难度系数：1；答案：A、B、C

下面关于NEZA系列PLC的触点串联指令AND、ANDN的叙述中正确的是: （   ）
A. AND、ANDN指令用于单个触点的串联连接，串联的数不能超过5个。

B. AND常用于串联常开触点。

C. ANDN常用于串联常闭触点。

D. 在ST指令之后，可以通过串联触点对其它线圈进行驱动。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B、C

下面关于NEZA系列PLC的MPP指令的叙述中正确的是: （   ）
A.是出栈指令

B. 使用一次该指令，便将此刻的中间运算结果送入堆栈的第一层，而将原来存在堆栈的第一层数据移往堆栈的下一层

C. 读出栈存储器最上层的最新数据，此时堆栈内的数据不移动

D. 读出栈存储器最上层的数据，其余数据顺次向上移动一层，出栈的数据从栈存储器中消失

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、C、D

下面关于NEZA系列PLC的置位与复位指令的叙述中正确的是: （   ）
A. S为置位指令，使线圈接通保持

B. R为复位指令，使线圈断开复位

C. 对同一操作软元件，S、R可多次使用，不限次数，但最后执行者有效

D. 可以用R指令对数据寄存器D的内容清零

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、C

下面关于NEZA系列PLC的脉冲输出指令的叙述中正确的是: （   ）
A. LDR是载入上升沿微分输出指令

B. LDF是载入下降沿微分输出指令

C. LDR指令使操作软元件在输入信号上升沿时产生一个可调周期的脉冲输出

D. LDF指令则使操作软元件在输入信号下降沿产生一个可调周期的脉冲输出

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B

下列程序中能实现电机长动控制的有：（   ）

C． LD      %I0.0 

OR      %Q0.1

ANDN     %I0.1

ST     %Q0.1

D. LD      %I0.0

S     %Q0.1

LD      %I0.1

R     %Q0.1

C.  LD      %I0.0

ANDN     %I0.1

ANDN     %Q0.1

ST    %Q0.1

D.  LD      %I0.0

OR      %Q0.1

ST     %Q0.1

LD      %I0.1

R     %Q0.1

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、D

关于NEZA系列PLC计数器，下列说法中正确的有：（   ）

A.计数器C都具有断电保持功能，PLC断电后计数器当前值保持不变。

B. 计数器C都具有断电保持功能，驱动信号断开后当前值保持不变。

C.NEZA系列PLC内计数器是无限的，想用多少有多少。

D. NEZA系列PLC内计数器有16位加计数器、32加/减位计数器和高速计数器三种。

知识类别：4；难度系数：2；答案： B

下列梯形图转换成指令表，错误的有：（   ）
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C． LD     %M20

AND     %I0.0

ST     %Q0.1

LD      %I0.1

S     %M21

B. STL     %M20

   LD      %I0.0

   ST     %Q0.1

   LD      %I0.1

   S     %M21

C. LD     %M20

   MPS

   AND     %I0.0

   ST     %Q0.1

   MPP

  AND     %I0.1

   S     %M21

D. LD      %M20

   LD      %I0.1

   ST     %Q0.1

   LD      %I0.1

   S     %M21

知识类别：4；难度系数：2；答案：A、B、D

下列编程元件中，LD指令能操作的编程元件有：（    ）

A. %I、%Q 

B. %M、%C 

C. %TM

D. %D

知识类别：4；难度系数： ；答案：A、B

下列编程元件中，ST指令能操作的编程元件有：（    ）

A. %I、%Q 

B. %M、%C 

C. %TM

D. %D

知识类别：4；难度系数： ；答案： B

下列编程元件中，S指令能操作的编程元件有：（    ）

A.%Q

B.%M、

C.%TM、%C

D.%D

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

下列编程元件中，LDF指令能操作的编程元件有：（    ）

A.%Q 

B. %M 

C. %TM、%C

D. %D

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B

关于栈存取指令，下列说法中正确的有：（   ）

A.NEZA系列PLC内栈存取指令一共与三条，分别是MPS、MRD、MPP。

B.对于同一个栈存取点MPS、MRD、MPP三个指令可以重复无限制使用。

C. 对于同一个栈存取点MPS、MPP只能使用一次，且必须配合使用。

D. 对于同一个栈存取点MRD可以多次使用，但不是无限制的。

知识类别：4；难度系数：3；答案： A、C、D

下列哪些属于定时器的定时精度：（   ）

A.1ms 

B.10ms

C.100ms

D.1min

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

计数器C可以实现哪些功能：（   ）

A.时基可以是1min

B. 时基可以是1s

C. 时基可以是1ms。

D.与定时器配合实现定时范围的扩展。

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D

顺序功能图的基本结构包括以下哪些部分：（   ）

A.步

B.转移方向

C.转移条件

D.动作

知识类别：4；难度系数： ；答案： A、B、C、D
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